Modut WIRE-CHIP h4.1E
z portem ETHERNET

Instrukcja obstugi (firmware s4.20E)

D-
1-WIRE RS-485

VCC WIRE GND D+

Opis

Do obstugi 64-czujnikdéw temperatury potrzeba jedynie 2 przewodéw (GND, wire — magistrala
»,1-wire”). To sprawia, ze zastosowanie modutu wraz z czujnikami DS18B20 jest znacznie tansze niz
tradycyjnych czujnikdw termoparowych lub rezystancyjnych. Wszystkie czujniki podfgczone sg
rownolegle, kazdy czujnik posiada swéj unikalny nr, to umozliwia rozréznienie czujnikow.

Wersja z portem ETHERNET umozliwia komunikacje przez protokét MODBUS TCP (oprécz
MODBUS RTU) oraz prace jako konwerter protokotéw MODBUS TCP / RTU.

Do konfiguracji urzgdzenia uzywane jest bezptatne, proste w obstudze oprogramowanie.
Modut wspétpracuje takze z innymi elementami wykorzystujgcymi magistrale 1-wire (wejscia
analogowe — DS2438, wejscia / wyjscia cyfrowe - DS2413 i DS2408).

Zastosowania
e inteligentny budynek;
e wielopunktowy monitoring temperatury (silosy zbozowe, pieczarkarnie, magazyny);
e aplikacje monitoringu i regulacji temperatury (szklarnie, suszarnie, cieptownictwo);
e monitoring dla potrzeb HACCP;
e uktady rozproszonych wejs$é / wyjs¢ cyfrowych — uzywajac elementéw 1-wire DS2408 lub

DS2413



Dane techniczne

e Pomiar temperatury:
o zakres pomiaru temperatury: -55 .. +125 °C (czujnik DS18B20, DS18520, DS1820);
o Max btad pomiaru: +0,5°C w zakresie -10 +80°C (czujnik DS18B20);
o Rozdzielczo$é pomiaru: 1/16°C = 0,0625°C (czujnik DS18B20);
o Przetwornik DS2438:
= Zakres pomiarowy : -40 .. +85 °C;
=  Maksymalny btad pomiaru temperatury: +2°C
e Pomiar wilgotnosci wzglednej (przetwornik CHIP-2438-MICRO-RH):
o Zakres pomiaru: 0..100 % (bez kondensacji)
o Max btad: +/- 3,5%
e Wejscia / wyjscia cyfrowe:
o Wyjscia typu Open-Drain (0 - zwierajg do GND lub 1 - nie zwierajg)
o DS2413 — 2x wejscie / wyjscie;
o DS2408 — 8x wejscie / wyjscie;
=  Wejscia z rejestracjg aktywnosci (Activity Latches)
e Inne dane wymieniane z elementami 1-wire:
o Pomiar napiecia z zakresu 0..10V dc (przetwornik CHIP-2438-MICRO-0..10V);
o Pomiar pradu 0..20 mA (-20 .. +20 mA) (przetwornik CHIP-2438-MICRO-0..20mA);
o obstuga pamieci EEPROM zawartych w uktadach 1-wire (odczyt i zapis; obecnie dla
czujnikéow DS18B20 i DS18520);
o Inne pomiary w zaleznosci od wersji oprogramowania firmware;
e Maksymalna dtugo$¢ magistrali 1-wire: 300m;
e Porty szeregowe: RS-485, USB - protokét komunikacji MODBUS RTU;
e Port ETHERNET: protokét MODBUS TCP, ztgcze RJ45;
o Auto MDI/MDIX;
o Szybkos¢ transmisji 10/100 Mbps;
o ilos¢ jednoczesnych potgczen TCP: 1 (w obecnej wersji firmware, bedzie zwiekszona
w kolejnych wersjach);
o funkcja KeepAlive z ustawianym czasem reakcji;
o konwerter MODBUS TCP / MODBUS RTU;
e Zasilanie 10..30V dc, max 2,5 W;
e lzolacja galwaniczna 2,5 kV miedzy gtdwnymi obwodami.
Odizolowane obwody:
o zasilanie,
o RS-485,
o 1-wirei USB,
o ETHERNET (1,5kV od 1-wire/USB);
e Obudowa przystosowana do montazu na szynie DIN (wymiary: szerokos¢ 34mm, gtebokos¢
65mm, wysokos¢ bez wtyczek 89 mm, z wtyczkami 120 mm);
e stopien ochrony obudowy: IP30;
e temperatura pracy: -30... +50 °C;
o wilgotnos¢ wzgledna: <95%, bez kondensacji;
e mozliwosci rozwoju (sprzetu i oprogramowania) wg zapotrzebowania klienta.



Schemat izolacji galwanicznej modutu WIRE-CHIP h4.1

izolacja

zasilanie
dla portu
RS-232

(opcja)

izolacja

Instalacja modutu

Podlaczenie do komputera

przez USB

Podfacz modut WIRE-CHIP h4.1
do komputera PC poprzez port USB
(WIRE-CHIP posiada gniazdko USB mini B
5-pinowe). Windows poprosi o plik
sterownika, wskaz na ,|pc-vcom.inf”
(ktéry jest dostarczony razem z
oprogramowaniem konfiguracyjnym
(wire-konfigurator) na ptycie CD).
Windows utworzy nowy port COM, z
ktorego mozna korzystac za pomoca
programu konfiguracyjnego (wire-
konfigurator) lub innego
oprogramowania, ktéremu nalezy
udostepni¢ dane pomiarowe.

Prawidtowos¢ instalacji modutu
mozna sprawdzi¢ w oknie ,Menedzera
urzadzen” systemu Windows. W gatezi
,Porty (COM i LPT)” powinno znajdowac
sie nowe urzadzenie ,,LPC USB VCom
Port” wraz z numerem portu COM.

Na rysunku obok zrzut z ekranu
»,Menedzera urzadzen” z prawidtowo
zainstalowanym modutem, ktéry
otrzymat w systemie nr portu COM52
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Podiaczenie portu ETHERNET

Modut podtacza sie do sieci LAN za pomocg ztgcza RJ-45.

Poszczegdlne piny w ztgczu RJ-45 oznaczaja:

1-TX+

2-TX-

3 —RX+

4,5 -Vinl — podtaczenie zasilania;

6 — RX-

7,8 —Vin2 — podtgczenie zasilania;

Dzieki funkcji ,,Auto MDI/MDIX” mozna zamienia¢ sygnaty TX z
RX, czyli mozna uzyc¢ kabel sieciowy prosty lub skrzyzowany.

Do poprawnej komunikacji z innymi urzagdzeniami sieciowymi
potrzebne s3 2 pary zyt w kablu (piny 1,2,3,6).
Pozostate 2 pary (piny 4,5 7,8) mogg zosta¢ uzyte do zasilenia
modutu oraz innych urzadzen znajdujgacych sie w jego poblizu o
maksymalnym $rednim poborze pradu 0,3A. Napiecie zasilajgce ze
zfacza portu ETHERNET poprzez mostek prostowniczy podtgczone jest
do gtéwnych zaciskdw zasilania modutu V+ oraz OV.

Ztacze ETHERNET wyposazone jest w 2 diody LED:
e activity LED — mruganie wskazuje, ze port ETHERNET
komunikuje sie z otoczeniem sieciowym;
e speed LED — $wiecenie oznacza, ze port pracuje z szybkoscig
100 Mbps, zgaszona dioda oznacza, ze szybkos¢ wynosi 10
Mbps.

Obstuga protokotu MODBUS TCP

GND D+ D-

1-WIRE RS-485

activity
LED

speed 100M
LED

Modut WIRE-CHIP po zainicjowaniu portu ETHERNET jest gotowy do pracy jako serwer
odpowiadajgcy na zapytania zgodne z protokotem MODBUS TCP. Ramka MODBUS TCP zawiera pole
oznaczone jako ,,UNIT IDENTIFIER”, ktére w protokole MODBUS RTU odpowiada ID modutu SLAVE. W
module WIRE-CHIP pole UNIT IDENTIFIER okresla czego dotyczy zapytanie urzadzenia client (zdalne
urzadzenie tgczace sie z WIRE-CHIP). Wartosci 0 lub 255 oznaczajg, ze pytanie dotyczy zasobdow
omawianego modutu WIRE-CHIP (rejestry 0..2047 lub bity w tych rejestrach). Wartosci 1..254
oznaczajg dla modutu, ze pytanie nalezy przekazac przez port szeregowy COM1 (RS-485) do
urzadzenia zewnetrznego potgczonego z WIRE-CHIPem komunikujgcego sie przez RS-485. Wtedy
modut pracuje jako Modbus Data Gateway (konwerter protokotéw MODBUS TCP / RTU). Aby modut
przekazat pytanie MODBUS TCP do portu RS-485, port ten musi by¢ zainicjowany jako MASTER.

Wiecej informacji w opisie makroinstrukcji ,PORT_INIT”.

Funkcje MODBUS TCP w WIRE-CHIP:

e x03 — Read Holding Registers — odczyt z rejestréw modutu (z zakresu 0..2047);

e x10 - Preset Holding Registers — zapis do rejestréw modutu

e x01 - Read Coils — odczyt bitdw znajdujgcych sie wewnatrz powyzszych rejestréow
o podanie adresu bitu ,,nr_bitu” oznacza, ze jako pierwszy bit zostanie odczytany bit =
(nr_bitu % 16) {reszta z dzielenia nr_bitu przez 16} z rejestru = (nr_bitu / 16)

{dzielenie catkowite nr_bitu przez 16};

=  Przyktad: jesli nr_bitu = 1245, to wskazany zostaje bit = 13 w rejestrze 77

e XxOF — Force Coils — wpisanie wartosci bitow (jak wyzej)

e teipozostate funkcje protokotu MODBUS mogg by¢ przekazywane przez port RS-485 do

innych urzadzen ;



Podlaczenie magistrali RS-485
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Nalezy zwrdci¢ uwage na rezystory R1 i R2 o rezystancji 120Q), ktdre nalezy montowac dla magistrali
RS-485 o dtugosci przekraczajacej 30..50 m. Przy mniejszych dtugosciach magistrali RS-485, zjawisko
,odbicia fali” jest pomijalne.

Podlaczenie magistrali 1-wire 2-przewodowo i 3-przewodowo (czujniki
DS18B20, DS18S20, DS2438, DS2413, DS2408)
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Zasilanie modutu

Modut mozna zasilié¢ na 3 sposoby:
1. przez wejscia zasilajgce OV i V+ (POWER), podtaczajgc do nich napiecie w zakresie 10..30 Vdc;
a. umozliwia to prace wszystkich obwodow:
i. 1-WIRE i procesor;
ii. RS-485;
iii. Wyposazenie opcjonalne,
iv. port ETHERNET;
2. przez port USB
a. umozliwia to prace tylko dla magistrali 1-WIRE i procesora oraz portu ETHERNET
3. przez port ETHERNET
a. przez mostek prostowniczy napiecie podawane jest na wejscie zasilajgce OV i V+
(POWER), a dalej tak jak w 1.
b. zzaciskdw POWER mozna zasili¢ zewnetrzne urzadzenie, ktérego pobdr pradu nie
przekracza 0,3A (np. kolejny modut WIRE-CHIP, z ktérym SCADA komunikuje sie
uzywajgc WIRE-CHIP z ethernetem jako konwertera MODBUS TCP/RTU);



Oprogramowanie

Aby skonfigurowac modut, nalezy postugiwadé sie oprogramowaniem ,wire-konfigurator”. Pozwala
ono dokona¢ wszelkich zmian ustawien modutu.

Oprogramowanie ,wire-konfigurator” nalezy skopiowa¢ na dysk komputera, aby mogto zapisywac we
witasnym folderze pliki log, ktére mogg by¢ pomocne przy analizie pracy oprogramowania i modutu.

Podstawowe elementy oprogramowania konfiguracyjnego
Kolejny rysunek zawiera
e status komunikacji informuje o aktualnie wykonywanych operacjach lub statusie (sukces /
porazka) ostatnio wykonanej operacji. Klikniecie w ,,status komunikacji” powoduje otwarcie
pliku log.
e Parametry komunikacji z konfigurowanym modutem
o Nrportu COM (modut podtgczony przez USB lub konwerter USB/RS-485, opcjonalny
port RS-232),
o szybkos$¢ transmisji, parzystos$é (nie majg znaczenia przy bezposrednim podtaczeniu
przez USB),
o ID - przy bezposrednim podtaczeniu przez USB zawsze zero (,,0”). Przy podtgczeniu
przez RS-485 lub RS-232 zgodnie z ustawieniami modutu;
e Odczyti zapis konfiguracji modutu. Program ,,wire-konfigurator” zapamietuje konfiguracje,
ktérg moze:
o odczytac z pliku lub modutu (przy odczycie z modutu nie sg odczytywane
makroinstrukcje),
o modyfikowaé,
o zapisa¢ do pliku lub do modutu
= Niektdre ustawienia wymagajg resetu modutu, dlatego zostato udostepnione
pole wyboru umozliwiajgce wykonanie resetu po wpisaniu konfiguracji.

Odczyt / zapis konfiguracji z / do pliku
Aby odczytac konfiguracje z pliku nalezy wcisngé przycisk ,,Czytaj z PLIKU"”. Pokaze sie okno
wyboru pliku z filtrem typu pliku. Standardowo pokazywane sg pliki z rozszerzeniem ,,chip” — do
uzytku z modutem WIRE-CHIP w wersji h4.1.
Wszystkie dostepne rozszerzenia:
e ,chip” — pliki XML konfiguracji modutu WIRE-CHIP h4 i h4.1;
e ,rej4d” —pliki binarne konfiguracji WIRE-CHIP h4 (obecnie nierozwijane)
o ,rej” pliki binarne konfiguracji WIRE-CHIP w wersji h3.1 oraz h2.
Aby zapisa¢ konfiguracje do pliku nalezy wcisng¢ przycisk ,,Zapisz do PLIKU” a nastepnie
wybraé nazwe pliku. Do zapisu dostepny jest format XML i rozszerzenie ,,chip”.

Odczyt / zapis konfiguracji z / do modutu

Aby odczytac konfiguracje z modutu, nalezy wcisng¢ przycisk ,Czytaj z WIRE-CHIP”.
Aby wykonac odczyt lub zapis konfiguracji, powinny by¢ ustawione parametry komunikacji (nr portu
COM, szybkos¢ transmisji baudrate, parzystosé oraz ID modutu). Jesli modut podtgczony jest do
komputera przez USB, ID modutu jest ,,0”, szybkos¢ transmisji i parzystosé nie majg znaczenia.



Przerywanie wykonywanych operacji
Operacje wykonywane przez oprogramowanie konfiguracyjne na module WIRE-CHIP mozna
przerwac wciskajac przycisk ,Zatrzymaj”.

Podstawowa konfiguracja modutu

Ponizszy rysunek przedstawia wyglad zakfadki ,,ustawienia”, przy pomocy ktérej dokonuje sie zmiany
podstawowych ustawien:

F§ WIRE-CHIP_h4 konfigurator s4.10 -10] x|
L Wersja oprogramowania
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ustawienia portu COM1 - RS-485
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|1 IEIEDI:I bps j Inone vl

ustawienia portu COM2 (RS-232 lub TTL - wyposaZenie opcjonalne)

Informacje o wykonywanych
przez program operacjach

Parametry komunikacji z

ID (dec): Szybkos¢ transmisii (baudrate): parzystosc: konfigurowanym modutem
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Zakfadka ,,ustawienia” daje dostep do parametrow:
e portu szeregowego COM1 - RS-485:
o ID (dec)— ID modutu dla protokotu MODBUS RTU (slave) {0..255};
o Szybkosé transmisji (baudrate) {9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bps};
o Parzystos¢ {none, ODD, EVEN}
e Portu szeregowego COM2 (RS-232 lub TTL) — wyposazenie opcjonalne
o Takie same parametry jak dla COM1
e Magistrali 1-wire:
o Okres pomiaru - odstep miedzy poszczegdlnymi pomiarami {1..255s},
o Zasilanie PARASITE — umozliwienie 2-przewodowej obstugi czujnikéw temperatury.
W trybie 2 przewodowym po zadaniu czujnikowi temperatury komendy ,, mierz
temperature”, nie moze by¢ prowadzona transmisja na magistrali 1-wire, gdyz
przewdd ,wire” dostarcza wowczas zasilanie do czujnika. Po 1 sekundzie, zasilanie
zostaje odtgczone od przewodu ,wire” i nastepuje komunikacja z czujnikiem.
o Odczyt pojedynczy — zadawanie komendy ,,mierz” do kazdego czujnika osobno, po
wykonaniu pomiaru przez inny czujnik. w przypadku wykorzystania barier pragdowych
(bariera Zenera dla stref zagrozonych wybuchem [EX]) moze zaistnie¢ sytuacja, w
ktérej po uruchomieniu pomiaru temperatury we wszystkich czujnikach
jednoczesnie, bariera zablokuje przekazanie do czujnikdw odpowiedniej ilosci pradu,

Odczyt i zapis konfiguracji



wowczas pomiary nie odbedga sie. Ta opcja zabezpiecza przed zablokowaniem

pomiardow przez bariery pragdowe.

o Buzzer w przypadku btedéw — modut sygnalizuje dzwiekiem btedy czujnikéw
=  QOpcja przydatna przy testach czujnikéw.
o Max ilo$¢ btedéw — ilos¢ btedow (nie rozdzielona sukcesami) w komunikacji z
czujnikiem po ktérej modut przestaje udostepnia¢ ostatnig poprawnie odczytang
temperature (np. 2245 = 22,45°C) a udostepnia warto$¢ wskazujaca na btad (-20000

=-200°C — wartos¢ spoza zakresu);

Parametry ramki danych modutu WIRE-CHIP dla transmisji na portach szeregowych:

o llos¢ bitow danych:

8;

o llos¢ bitdéw stopu: 1;
Szybkos¢ (baudreate) oraz parzystosc sg konfigurowalne.

Konfiguracja czujnikow temperatury i innych elementow , 1-wire”

Ponizej znajduje sie zrzut z ekranu dla zaktadki ,,czujniki” w ktérej dokonywana jest
konfiguracja elementéw podtgczanych do magistrali 1-wire:

i1 WIRE-CHIP_h4 konfigurator s4.01
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|3_ 9 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCerr -30a00
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Y ustawienia »czujniki A firmware /

Czytaj z PLIKU
Ll pP———

Zatreymai Zapisz do PLIKU |

[ reset po zapisie
Wpisz do WIRE-CHIP

Start odczytu mierzonych
wartosci

Otwarcie okna zapisu danych do
pamieci EEPROM elementéw

Odczyt danych z pamieci
EEPROM elementéw

Wartosci mierzone przez
czujniki lub dane z EEPROMu

Tabela z numerami czujnikéow
tabela czujnikéw

W ramach konfiguracji elementéw (czujnikdw) podtgczonych do magistrali 1-wire mozna wykonad

nastepujgce operacje:

e dodac elementy (czujniki);

e ustali¢ kolejnos¢;
e posortowac;
e usunaé;

e odczytaé zawartos¢ pamieci EEPROM,;
e zapisac zawartos¢ pamieci EEPROM;



Menu podreczne tabeli czujnikéow
Umozliwia:
e kopiowanie zawartosci zaznaczonych pdl;
o zaznaczyé komorki w tabeli czujnikdéw;
o w menu podrecznym wybrac¢ ,Kopiuj”, lub wybrac skrét klawiaturowy ,,Ctrl+C”;
o dane zostajg zapamietane w schowku systemu MS WINDOWS i mogg by¢
wykorzystane w innym programie (np. notatnik, MS EXCEL, ...);
e wklejanie czujnikdw przed zaznaczonym wierszem;
o zaznaczy¢ 1 lub wiecej komdrek z kolumny z numerami seryjnymi czujnikéw
= jlos¢ wstawionych czujnikéw bedzie:
e jedli zaznaczono 1 komorke tabeli, wowczas zostanie wstawiona ilo$é
czujnikéw taka jak ilo$¢ numerdéw seryjnych zapamietanych w
schowku MS WINDOWS;
e jesli zaznaczono wiecej niz 1 komoérke tabeli, wowczas zostanie
wstawiona ilo$¢ numerdw seryjnych taka jak zaznaczona, chyba, ze w
schowku zapamietana jest mniejsza ilos¢ numerdw seryjnych,
woéweczas zostanie wstawiona taka ilos¢ czujnikéw jak w schowku.

o jesli schowek zawiera numery seryjne czujnikéw (np. skopiowane z programu
konfiguracyjnego WIRE-CHIP lub z MS EXCEL), wybra¢ z menu podrecznego , Wklej
przed” (lub skrét klawiaturowy ,Ctrl+V”);

o czujnik zaznaczony jako pierwszy i wszystkie kolejne czujniki zostang przesuniete o
wstawiang ilos¢ czujnikow,

o powiekszy sie ilos¢ czujnikow:

= jesli czujniki sg wklejane przed lub na korncu zainstalowanych dotychczas
czujnikdw, parametr ,ilos¢ czujnikdow” powiekszy sie o wstawiang ilos¢
czujnikow;
= jesli czujniki bedg wstawiane w oddaleniu od zainstalowanych czujnikéw,
woéwczas do obecnej ilosci czujnikdéw dodana zostanie ilosé nowych
czujnikdw, a takze odstep miedzy zainstalowanymi a nowymi czujnikami
e Przykfad: jest zainstalowanych 5 czujnikéw; wklejono 5 kolejnych
czujnikdw poczynajgc od nr 10. Po operacji pole ,ilo$¢ czujnikow”
zawiera liczbe 15, Czujniki od nr 5 do 9 zawierajg puste dane.
o wklejanie-zastepowanie zaznaczonych czujnikéw;
o zaznaczy¢ 1 lub wiecej komdrek z kolumny z numerami seryjnymi czujnikéw
= jlos¢ wstawionych czujnikdw bedzie:
e patrz —wklejanie przed (powyzej);

o jesli schowek zawiera numery seryjne czujnikéw (np. skopiowane z programu
konfiguracyjnego WIRE-CHIP lub z MS EXCEL), wybrac¢ z menu podrecznego , Wklej -
zastgp” (lub skrét klawiaturowy ,Ctrl+W”);

o czujnik zaznaczony jako pierwszy i wszystkie kolejne czujniki zostang przesuniete o
wstawiang ilos¢ czujnikow,

e usuwanie zaznaczonych czujnikdow;

o zaznaczy¢ 1 lub wiecej komadrek z kolumny z numerami seryjnymi czujnikow;

o zmenu podrecznego wybrac ,,Usuni zaznaczone i przesun dalsze”

o Numery seryjne czujnikdw zostang zastgpione wartosciami ,,F”

o los¢ czujnikdw pomniejszy sie o ilo$¢ zaznaczonych czujnikdw, jesli zaznaczone byty
zainstalowane czujniki;

Numery seryjne czujnikdw na dalszych pozycjach zostang przesuniete na
wczesniejsze pozycje

O



Aby wywota¢ menu podreczne tabeli czujnikow, nalezy nad tabelg czujnikdw wcisngc (klikngc) prawy
klawisz myszki, lub wcisng¢ na klawiaturze klawisz menu podrecznego (gdy aktywnym elementem
wizualnym programu jest tabela czujnikéw).

Przyktady uzycia funkcji menu podrecznego

Tlose czujnikdw

FFFFFFFFFFFFA
FFFFFFFFFFFFA

Usuri zaznaczone i przesun dalsze

| ———— Lp. |Numer seryjny ITyp |Od(7yt (wartosé [ EEPROM) Iﬂ
Kolejnogé | [} 281F59E502000004 Ds18B820
(1 |zsa7s4Esozooooca | DS18820
o [ETSHREEOIGEIEY T DS 18820
5 [msazEES0a0 o —
e — | Wiie pr=md Ctrl+v
— ’ |5 [38BSTEESO200 e zactap crl+w
nizej | 5|
7
Tog€ coujnikéw |3 |28A77SES020000FF  DS18820
IT lo  |28445BE5020000D5  DS18820
; 10 |281190E502000042  DS18820
SO Irnununuun CRC err
[12 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRC err
I ] Lp. [Numer seryjny ITyp |Odczyt (wartos¢ [ EEPROM) Iﬂ
Koleinose | 0 |282816AED30000B1 D518820 1918
(1 |2318E8AD030000D0 DS18820 1950
[ [HEEEEADGENIGTE " Ds1se20 19m1
3 |280431B204000083 DS18820 1906
[4 |2804E7AD03000099 DS18820 1931
= 5 |280417AED30000B7 DS13B20 1931
E’ izs | s |282¢03aE03000062 DS18820 1935
|7 |28744EB204000019  DS1s820 1918
Tloé czujnikéw |3 |28F4D1AD030000F3 DS18820 1325
3 la  |28F4EFAD030000D5 uj
- ].0_ 285CE7ADO3000016 ‘Wklej przed a5
L 11 |25520FAE0z000088 | - 2SR kil
]_2_ 233A11810400000D Wsuri zaznaczone i przesur dalsze: '
] Lp. |Mumer seryjny ITyp |Od(zyt (wartosc¢ [ EEFROM) Iﬂ
Kolejnosé | 0 |231F69E502000004 0518820
1 |28A759E5020000CA D518820
2 |28E6EABT020000BA  D518820
3 |28564BES0200008C  D518820
3 |2894D1E702000088  DS18820
= 5 DS18820
ﬂ, nize] | 5 |2sA775Es0z0000F  Kepiui Crl+C
7 |284+5BES0200000 o WWkie przed il
Todé czujnikéw |g | 281190E50200004 z
Z ' |FFFFFFFFFFFFFFF  Usuri zaznaczone i przesun dalsze I
: 10 |FFFFFFEFFFFFFFFF  |CRC err
f=10 Irnununuun CRC err
[12 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCerr
Lougy
= Lp. [Mumer seryjny Typ |Odczyt {wartosé f EEPROM) Iﬂ
Koleinosé | D |281F69E502000004 D518B20
(1 |28A754E5020000CA | DS18B20
[3  |28E6EABTO20000BA  DS18B20
B thaizaan
3 |23445BE5020000C g ORIl Elis |
s 5 |?81190F50200004 MU RS el
7 FFFFFFFFFEFFFFF Usur zaznaczone i przesun dalsze
Tloé¢ czujnikéw |g  |FFPFFFFFFFFFFFFF  CRCerr
[ s |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCerr
: (10 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCerr
L IT................ CRC err
(12 |FFFFFFFFFFFFFFFE  CRCerr
Uougy
—I Lp. [Numer seryjny Typ |Odtzyt (wartosé [ EEPROM) Iﬂ
Kolejnosé | 0 |281F69E502000004 0518820
(1 |28A754E5020000CA |DS18820
(3 |28EcEAB7020000BA |DS18820
(3 |28A775E5020000FF  |DS18820
4 |28445BE502000005 0518820
5 |281190E502000042  |DS18B20
w_, e | 5 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCem
7  |FFFFFFFFFFFFFFFT CRC err
8_.
2|
10
11 |
12 |

FFFFFFFFFFFFFL

&I Lp. |Mumer seryjny ITyp IOd(zyt {wartosc [ EEFROM) Iﬂ
Kolejnosé | [o [281Fs9ES02000004 | DS18B20
1 |2sa7s4Esozooooca  DS18B20
2  [IBEREAETOZNGGOEA"" DS 18B20
3 |28A77SES0S0000FF  DS18820
4 |28445BE502000005  DS18E20
5 |281190E502000042  DS18B20
_’wym p—— | 5 |FRFFRRRRRFEFFFFF  CRCerr
7 FFFFFFFFFFFFFFFF CRC err
oS czujnikdw 3_ FFFFFFFFFFFFFFFF CRC err
Is_ Z FFFFFFFFFFFFFFFF  |CRCerr
= 10 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCerr
SO |T................ CRC err
(12 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCerr
B L2 D E
po wklejeniu do MS EXCEL
4 I2E3BFEADD3DDDDIA lpsiss20 1937
5 | 280431B204000083 D518B20 1506
6 |2804E7ADO3000099 DS18B20 1931
7 280417AE030000B7 D518B20 1937
8 282403AE03000062 D518B20 1525
9 |28744EB204000019 DS18B20 1918
10 | 28FAD1ADO30000F3 D518B20 1525
11 |2BFAEFADO30000D5 D518B20 1518
12 | 285CE7ADO3000016 D518B20 -20000
W 4 » M| Arkuszl . Arkusz2 Arkusz3 e
] Lp. |Mumer seryjny ITyp IOd(zyt (wartogc | EEPROM) Iﬂ
Kolejnose | 0 |281F89E502000004  |DS18B20
1 |28A754E5020000CA | DS18B20
2 |28E6EAB7020000BA | D518B20
3 |28564BE50200009C  D518B20
I |2894D1B702000088 | D518B20
. 5 231190E502000042 0518820
E’ o | & |2857E1B7020000FA |DS18820
7 28187EES020000AC 0518520
Iog€ czujnikdw |8 281190E502000042 CRC err
Ig— l[o  |FFFFFFFFFFFFFFFE  CRCerr
= 10 |FFFFFFFFFFFFFFFF  |CRCerr
Ll IT\IIIIII\IIIIIIII CRCerr
[12 |FFFFFFFFFFFFFFFF | CRCerr
=t ) Lp. |Mumer seryjny Typ IOdczyt (wartos¢ [ EEPROM) Iﬂ
Kolejnosc | i] 281F89ES02000004  |D518B20
1_ ZBATS4ES020000CA  D518B20
2_ 2BESEABT0200008A 0518620
3 [ DS18B20
4 2894D 18702000083 0518820
= [5 |28E311B80200001D  D518820
E’ p— | /6 |28A77SESO20000FF  CRCerr
?_ 28445BE5020000D5 CRCerr
Tlos¢ czujnikow 3_ 281190E502000042  |CRCermr
lg— I |FFFFFFFFFFFFFFFE  [CRCerr
. 10 |FFFFFFFFFFFFFFFF CRCerr
=L ITH.....H....... CRC err
|12 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCerr
Louay
—I Lp. |Mumer seryjny Typ IOdtzyt (wartosé [ EEPROM) Iﬂ
Kolejnosc | i] 281F89ES02000004  |D518B20
1_ 2ZBATS4ES020000CA  D518B20
2_ 2BESEABTO20000BA 0518520
3_ 2BAT75SES020000FF 0518820
4 28445BES020000D5 D518B20
5_ 281190E502000042  |D518B20
. p— | Z FFFFFFFFFFFFFFFF  |CRCerr
7 |FFFFFFFFFFFFFFFF | CRCerr
Tosé czujnikéw |3 | DS18620
|T g |2894D1B7020000B8  DS18B20
. 10 |28E311B80200001D D518B20
=L ITH.....H....... CRC err
|12 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRCerr




Aby doda¢ czujnikKi...

Nalezy wcisng¢ przycisk ,,Dodaj”
Modut wyszuka wszystkie podtgczone czujniki. Poréwna numery seryjne znalezionych czujnikéw z
numerami zapisanymi w pamieci flash (wtasna pamiec¢ konfiguracyjna). Do programu
konfiguracyjnego (wire-konfigurator) zwrdcona zostaje lista numerdw seryjnych zapisanych juz we
flash i lista elementow, ktérych modut nie miat jeszcze zapisanych (nowo dodane).
Aby dodaé nowe elementy (czujniki) nie muszg by¢ podtgczone poprzednio zainstalowane elementy.
Maksymalna ilo$¢ zainstalowanych elementéw 1-wire to 64 szt. Modut bedzie obstugiwat taka ilos¢
elementdw, jaka jest zapisana w polu edycyjnym ,llos¢ czujnikdw”.

Aby ustali¢ kolejnos$¢ elementéw 1-wire ...

Nalezy wcisng¢ przycisk ,,Kolejnos¢”. Spowoduje to otwarcie okna dialogowego (wyglad okna
na rysunku ponizej). Okno umozliwia rozpoczecie i zakonczenie ustawiania kolejnosci. Modut ustala
kolejnos¢ poprzez wykrycie, szybkiego (1°C / okres pomiaru) wzrostu (spadku) temperatury na
poszczegdlnych czujnikach (podgrzanie palnikiem, ochtodzenie zamrazaczem, itp.). Jesli funkcja
ustalania kolejnosci czujnikdw prosi o zmiane temperatury czujnika o okreslonym numerze (na
rysunku ponizej nr=1), to szybka zmiana temperatury spowoduje przypisanie nr 1 grzanemu /
chtodzonemu aktualnie czujnikowi.

W ramach jednego uruchomienia funkcji ustalania kolejnosci czujnikdw, zmiana kolejnosci
kazdego czujnika odbywa sie tylko 1 raz.

Po wykryciu zmiany temperatury na czujniku o ostatnim numerze (np. nr 2 dla dostepnych 3
czujnikdw) program automatycznie przepisze wyniki do swojej wtasnej pamieci.

Wyglad okna dialogowego ustalania kolejnosci Zakonczenie ustalania kolejnosci

= bez przepisywania wynikow
Ustalanie kolejnosci czujnikow x|

Tosé dostepnych czuinikdw 3 Wyjdz I

wpisz numer czujnika, od ktdrego I'_
zaczniesz ustalac koleinosc: START I
Zatrzymanie ustalania kolejnosci

o |
zmieri temperature L | z przepisaniem wynikéw
czujnika nr:

Uruchomienie funkcji ustalania
kolejnosci czujnikow

| Nr zostanie przypisany aktualnie

grzanemu/chtodzonemu czujn.

Kolejnos¢ uktadow wejsé¢ / wyjsé cyfrowych (DS2413 i DS2408)

Zamiast zmian temperatury (uktady DS2413 i DS2408 nie mierzg temperatury), do ustawienia
kolejnosci wykorzystywane sg wejscia cyfrowe. Dla potrzeb ustalenia kolejnosci, zmiana stanu
wejscia cyfrowego jest traktowana tak, jak przy czujnikach temperatury jej zmiana o 1°C.

Program umozliwia reczne ustalanie kolejnosci czujnikéw. Nalezy zaznaczy¢é numer seryjny czujnika
(klikng¢ na numer), nastepnie weciskajgc przyciski ,,wyzej” i ,nizej” aby zmieni¢ kolejnos¢ czujnikow.



Aby posortowa¢ czujniKi ...

,Wg numerdw seryjnych” nalezy po odczytaniu konfiguracji modutu klikngé na nagtéwek
kolumny z numerami seryjnymi tabeli z czujnikami. Jedno klikniecie ustali kolejno$¢ rosnaca, kolejne
klikniecie ustali kolejnos¢ malejaca.

Aby posortowaé wg zawartosci pamieci EEPROM z czujnikéw, nalezy odczytac dane z
czujnikéw przez wcisniecie przycisku ,,czytaj EEPROM”. Nastepnie nalezy klikngé na nagtéwek
kolumny z odczytang zawartoscig pamieci tabeli z czujnikami.

Aby usung¢ wszystkie czujniki
Nalezy wcisnaé przycisk ,,USUN”. Informacja o czujnikach zostaje wéwczas usunieta z pamieci
programu konfiguracyjnego. Nie oznacza to usuniecia informacji o czujnikach z modutu WIRE-CHIP.

Uwaga

Elementy sg zainstalowane w module jesli zostaty zapisane w pamieci flash. Po kazdej
zmianie konfiguracji w programie konfiguracyjnym, nalezy wpisa¢ nowa konfiguracje do pamieci flash
poprzez wcisniecie przycisku ,,Wpisz do WIRE-CHIP”.

Odczyt zawartosci pamieci EEPROM elementow

Aby odczytaé zawartos¢ pamieci EEPROM elementéw 1-wire zainstalowanych w module,
nalezy wcisngc przycisk ,czytaj EEPROM”. Wtedy modut odczytuje dane z elementdéw i przekazuje je
do programu konfiguracyjnego. Program konfiguracyjny wyswietla dane w tabeli czujnikow, w
kolumnie , Odczyt”. Dane sg wyswietlane szesnastkowo (HEX). Jesli czujnik jest zainstalowany w
module, ale nie podtgczony, program wyswietla bajty o wartosci FF (Wszystkie bity ‘1’).

Ponizszy rysunek przedstawia wyglad programu konfiguracyjnego po odczytaniu pamieci
EEPROM:

¥ WIRE-CHIP _h4 konfigurator s4.01 i - |EI|£|
ICOMII;IEIGDD bp;ll‘u:lne j D ID wykonano odczyt EEPROMu czujnikow
. czytaj EEPROM |  zapisz EEPROM ... | [~ Monitory
Dodaj | .
Lp. [Mumer seryjny IT‘_ﬂ:I |Dd:1'yt {wartos¢ | EEPROM) |ﬂ Dane z pamigci
Kolejnogc | 0 |?3800DB8020000DA |DS13B20 |4B467F EEPROM czujnika
1 |2880D3B7020000BC |DS18B20  SGAATF nr 5. Bajty:
2 |2878caB7020000E0  DS18B20 55, AA, 7F
3 |2804DABTOZ0000BD | DS18B20  4B46TF gdzie ostatni bajt
4  |28D4CFBFO2000013 DS18B20  4B467F (7F) konfiguruje
wyzel 5 |28B4CEBTO20000CF |DS18B20  SGAATF rozdzielczoé
_l o | 6 |284CE9ETO2000067 | DS18B20 SSAATF .
niz&) czujnika DS18B20
7 |2882E0B702000031 DS18B20 SSAATF (pat
e atrz
losc czujnikéw |3 |2824EDB702000009 DS18B20 4B467F P .
[0 9 |28BAD97202000098 |DS13B20 4B4GTF dokumentacja)
LSRG 10 |28FAF3B702000013 |DS18B20  |4B467F
—I 11 |28760DB802000014 |DS18B20  |4B467F
17 |28BEESB7O20000B7 |DS18B20  |4B467F
13 |288EFFB702000076 |DS18B20  |4B467F -l
Y ustawienia b czujriki £ firmware /
- [ resat po zapisie
Cazytaj z PLIKU _ Latrzyma Zapisz do PLIKU |
Ll Czytaj z WIRE-CHIP | - Wpisz do WIRE-CHIP




Zapis zawartosci do pamieci EEPROM elementéw 1-wire

Po odczytaniu danych z pamieci EEPROM mozna przejs¢ do ich edycji, a nastepnie do zapisu
do elementéw. Aby otworzy¢ okno edycji i zapisu nalezy wcisng¢ przycisk ,,zapisz EEPROM ..." .
Wyglad okna na kolejnym rysunku.

Edycja danych do zapisania Ilos¢ bajtéw pamieci EEPROM do Decyzja o zapisie dla
do pamieci EEPROM zapisania (wg typu elementu) poszczegodlnych elementéw

#% Zapis EEPROMu

Lp  |Mumer seryjny Typ Neméo wpisania lle B

0 [2ss000Bs0200000A DS18B20  |4B4s 3

1 |2ss0D7020000BC  DS18B20 | SSAATF 3

2 [2s7ecaB7ozo000E0  DS18B20  |4BasTF 3 TAK
3 [2sD4DAB70Z0000BD  DS18B20  |4B4STF 3 TAK
4 |2sDacFE7oz000013  DS18B20  4B46TF 3 TAK
5 |29B4cEB7020000CF DS18B20 | SSAATF 3 TAK
5 |234cEoe7n2000057 DS18B20  |SSAATF :
7 |2s62£08702000031  DS18B20  |ssAATF : el
5 |232aEDE702000009 DS18B20  4B46TF 3 TAK
s [2sBADa7202000098  DS18B20  |4BaSTF 3 TAK
E 38FAF3B702000013 |DS18B20 4B467F 3T ¥

Czytaj EEPROM | Zapisz EEFROM

Podwadjne klikniecie uaktywnia lub deaktywuje
decyzje dla wszystkich elementéw

Zadanie komendy do zapisu

Po wykonaniu edycji danych do wpisania dla kazdego czujnika, nalezy wcisngé przycisk ,,Zapisz
EEPROM”. Wcisniecie przycisku spowoduje przekazywanie danych do modutu WIRE-CHIP oraz zapis
danych do poszczegdlnych elementéw. Jesli do danego elementu nie nalezy wpisywaé danych, trzeba
zaznaczyc¢ ,,nie” w polu decyzji o zapisie. Po wykonaniu odczytu zawartosci pamieci EEPROM
czujnikdéw, program konfiguracyjny wstepnie decyduje, czy dany czujnik moze zostac zapisany. Jesli z
czujnika nie udato sie odczytaé (btgd komunikacji) zawartosci EEPROM, program konfiguracyjny
sugeruje wowczas, aby nie zapisywad danych w tym czujniku (elemencie).

Menu podreczne tabeli zapisu do pamieci EEPROM
Na ponizszym rysunku znajduje sie widok podrecznego menu zapisu pamieci EEPROM

Zapis EEPROMu o ] 3]
Lp  |Mumer seryiny I Typ IDane do wpisania Il:IE B IZapis Iﬂ
0 |232816AE030000B1 |D518820  |00OD7F I T
1 |2518E8AD030000D0 DS18B20  DiDAZF 3 TAK
2 |2835F3AD0300001A | D518B20  \D10C7F 3 Tk
5 |250431B204000083 DS18B20  Q10B7F 3T
2 |2804E7AD0300005% D518820  p10C7F LE Erait 5 T
: 280417AE030000B7 DS18B20 | Q20ATF \ (zastap) Cirl+v 3 TAK
5 |282403AE03000062 |DS18B20  |Q20B7F 3T
7 |28744EB204000019  DS18B20 g20CTF 3 TAK
5 |28F4D1ADO30000F3 DS18B20  |02087F I T
5 |28F4EFAD03000005 |DS18B20  |030A7F I T
E 285CE7AD03000016 |DS18B20  |030ATF 3K
Czytaj EEPROM Zapisz EEPR.OM -




Menu umozliwia:

e kopiowanie zawartosci zaznaczonych pdl;
o zaznaczy¢ komorki w tabeli;
o w menu podrecznym wybrac ,,Kopiuj”, lub wybra¢ skrét klawiaturowy ,,Ctrl+C”;
o dane zostajg zapamietane w schowku systemu MS WINDOWS i mogg by¢

wykorzystane w innym programie (np. notatnik, MS EXCEL, ...);

o wklejanie — zastepowanie danych do wpisania

o zaznaczy¢ 1 lub wiecej komdrek z kolumny z danymi do wpisania
= jlos¢ zastgpionych danych bedzie:

e jesli zaznaczono 1 komdrke tabeli, wéwczas zostanie zastgpiona taka
ilo$¢ danych jak zapamietanych w schowku MS WINDOWS;

e jesli zaznaczono wiecej niz 1 komoérke tabeli, wéwczas zostanie
zastgpiona ilos¢ danych taka jak zaznaczona, chyba, ze w schowku
zapamietana jest mniejsza ilo$¢ danych, wéwczas zostanie
wstawiona taka ilos¢ czujnikéw jak w schowku.

o jesli schowek zawiera dane do zapisania do czujnikéw (np. skopiowane z MS EXCEL),
wybra¢ z menu podrecznego , Wklej (zastap)” (lub skrét klawiaturowy ,,Ctrl+V”);

Monitorowanie aktualnej pracy modutu

Aby sprawdzié, obecnie mierzone temperatury nalezy zaznaczy¢ checkbox ,,Monitoruj”.
Wdwczas w kolumnie ,,Odczyt” wyswietlane bedg biezgce wartosci odczytane z elementéw
(czujnikdw). Monitorowanie trwa do odwotania (przerwania wykonywanych operacji lub odznaczenia
checkboxa).

Odczyt wartosci pomiarowych z modutu

Mapa rejestréw MODBUS RTU
Modut WIRE-CHIP udostepnia rejestry w zakresach:
e 0..2047 —z czego rejestry 0..63 zawierajg informacje o mierzonych temperaturach. Pozostate
rejestry z tego zakresu sg do dowolnego wykorzystania.
e 265000 - rejestry z tego zakresu zarezerwowane sg do konfiguracji modutu. Zapis do
rejestrow z tego zakresu moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie modutu — nie nalezy
samodzielnie zapisywac danych do tych rejestréow.

Interpretacja danych odczytanych z rejestréow

Wartosci pomiaru temperatury odczytywane sg z rejestrow 0..63 przez protokét MODBUS RTU przez
dowolny z portéw szeregowych.

Wartos¢ z rejestru podzielona przez 100 odpowiada temperaturze w stopniach Celsjusza (dla
czujnikdw temperatury).

Przyktady wartosci odczytanych z rejestrow:
e Dla pomiardow temperatury (np. DS18B20) i dla wejs¢ analogowych (DS2438)
o 2245=22,45°C;
o 12500 =125°C;
o -20000 =-200°C — wartosc¢ btedu (czujnik jest zainstalowany, ale komunikacja sie nie
powiodta);



e Dla wejs¢/ wyjsé cyfrowych (DS2413 i DS2408) — ponizej (w podrozdziale ,Obstuga réznych
elementéw z magistralg 1-wire”).

Obstuga réznych elementéw z magistrala 1-wire
e Czujniki temperatury — DS18B20, DS18520, DS1820
o Cyklicznie odczytywana jest temperatura i umieszczana w rejestrze o numerze
odpowiadajgcym numerowi elementu (0..63);
o Odczyt / zapis zawartosci pamieci EEPROM;
e Przetwornik napiecia DS2438
o Cyklicznie odczytywana jest temperatura — jak dla czujnikdw temperatury (powyzej);
o Zapomocg cyklicznie wywotywanej makroinstrukcji DS2438 CONVIV (zdarzenie
DS_ALL) —wykonywane sg pomiary napiec¢ podtgczonych do wejs¢ uktadu, wartosci
zapisywane we wskazanych w makro rejestrach:
= Napiecie podtgczone do Vad (pin.4) — z zakresu 0..10V
= Napiecie zasilania Vcc (pin.5) (zakres 0..10V);
= Napiecie na wejsciach réznicowych pomiaru pradu (pin.2 V+ipin.3 V-) w
zakresie -250mV .. +250mV
o Przeliczanie wartosci napiecia na inne wielkosci:
= Wilgotnos$¢ wzgledng — za pomocg makroinstrukcji RH_HIH5031 (w module
CHIP-2438-MICRO-RH jest uzyty czujnik wilgotnosci HIH5031)
= PT100, PT1000, nastonecznienie, i inne — za pomocg makra , linear” (grupa
MATH);
e Uktady wejs¢ / wyjs¢ cyfrowych
o DS2413 - 2 wejscia / wyjscia;
= Cyklicznie (razem z odczytem temperatury) odczytywany jest stan wejs¢ oraz
aktualizowany stan wyjs¢;
= Do obstugi DS2413 przeznaczony jest rejestr o nr odpowiadajgcym numerowi
wsrod elementéw 1-wire;
= Znaczenie bitow rejestru:
e b15 - btagd komunikacji (1=bfad, 0=komunikacja ok);
e b8, b9 — bity wpisywane do wyjs¢ cyfrowych (00 i ol);
b1, b3 — odczyt stanu wyjs¢ cyfrowych (00 i ol);
e b0, b2 — odczyt stanu wejs¢ cyfrowych (i0iil);
e pozostate bity - bez znaczenia;
o DS2408 — 8 wejs¢ / wyjsc
= Cyklicznie (razem z odczytem temperatury) odczytywany jest stan wejs¢ oraz
bitdw specjalnych (AL, PORL, VCC_stat);
Do obstugi DS2413 przeznaczony jest rejestr o nr odpowiadajgcym numerowi
wsrod elementéw 1-wire;
=  Znaczenie bitow rejestru:
e b15 - btagd komunikacji (1=btad, 0=komunikacja ok);
e b10-VCC_stat - stan zasilania DS2408 (1=VCC, O=brak_VCC);
e b9 - PORL — wykryto wytgczenie uktadu (Power On Reset Latch);
e b8 - AL - ktdrykolwiek bit Activity Latch ma stan 1;
e b0..b7 — wartosci odczytanych stanéw wejsé cyfrowych (i0..i7);
e pozostate bity - bez znaczenia;
= zapisywanie stanu wyjs¢ odbywa sie cyklicznie przez makroinstrukcje
DS2408_WR
e bity b0...b7 rejestru z danymi przekazywane sg do wyjs¢ cyfrowych;
e pozostate bity - bez znaczenia;
= odczyt rejestru Activity Latch odbywa sie przez makroinstrukcje DS2408 AL;



MAKROINSTRUKCJE

Modut WIRE-CHIP ma mozliwo$é wykonywania innych czynnosci oprécz samego pomiaru
temperatury. Inne czynnosci modutu sg pogrupowane w zaleznosci od funkcji:

e DIG_IO - obstuga wejs¢/ wyjs¢ cyfrowych (wyposazenie opcjonalne);

e MATH —funkcje matematyczne;

e LOGIC - funkcje logiczne (binarne);

e MEMORY - operacje na pamieci;

e JUMPS - sterowanie przebiegiem programu;

e SPECIAL - specjalne — przeliczanie, ztozona analiza wynikdw pomiardw;

e SERIAL - komunikacja przez porty COM (szeregowe);

e 1-WIRE - komunikacja przez 1-wire;

Zasoby
WIRE-CHIP h4.1 ma do dyspozycji nastepujgce zasoby, z ktérych moze korzystac poprzez
makroinstrukcje:

e 2048 rejestrow 16-bitowych — traktowanych jako liczby lub bitowo

e 5 wejs¢/ wyjs¢ — wyposazenie opcjonalne

e Port 1-wire

e Port RS-485

e Port RS-232 — wyposazenie opcjonalne

Zdarzenia
Modut wykonuje makroinstrukcje po zaistnieniu okreslonego zdarzenia. Obecnie zdefiniowane s3
nastepujace zdarzenia, dla ktérych makra sg wykonywane, gdy:
e RESET — makra zdefiniowane w tej grupie wykonywane sg po kazdym resecie (restarcie)
modutu;
o Przydatne gdy nalezy zainicjowac zasdb (wartosc rejestru, bitu, tryb pracy portu
szeregowego, itp.)
e LOOP — makra w ramach zdarzenia wykonywane sg cyklicznie (gdy nie sg wykonywane
inne czynnosci);
e PORT — zarezerwowane — nie nalezy korzystac z tego zdarzenia.
e DS_ALL—generowane, po kazdym odczycie wszystkich temperatur ze wszystkich
czujnikdw temperatury podfgczonych do magistrali 1-wire;
o Mozna uzy¢ do wykonania wielu odczytow z elementdw innych niz czujniki

temperatury — np. odczyt wartosci mierzonych przez przetwornik analogowo-cyfrowy

(ADC) typu DS243s8;
e DS_0,DS_1, ..., DS_63 - zdarzenie generowane po kazdym odczycie temperatury z
okreslonego czujnika.

Konfiguracja makroinstrukcji

Aby skonfigurowac makroinstrukcje, nalezy wybrac zaktadke ,,makro” w programie wire-konfigurator.

W oknie gtéwnym programu pokazane bedg zdefiniowane zmienne i state, ktore mozna uzy¢ w
makrach. Program otworzy dodatkowo osobne okno konfiguracji makroinstrukcji. W oknie tym,
mozna wybrac zdarzenie (po lewej stronie okna), dla ktérego bedg konfigurowane makra (tabela na
Srodku okna). Tabela po prawej stronie okna umozliwiajgca wybdér makra do dodania do aktualnie
edytowanego zdarzenia.



Ponizej widok zaktadki ,makro” w oknie gtdwnym programu

WIRE—CHIP_h4 konfigurator s4.10 — - |EI|__X| Stan pamleu makroinstrukcji
[com11 7 o600 b xnone ] [0 Vi llos¢ / iloé¢ dostepna, stupek
Makroinstrukc]'e m, apis, podglad a/ 75§£

FREE CONST N ouT ) . )
By Wybér rodzaju zasobéw
nazwa | ’ adr | tart val val | koment |

wilgotnosc mierzona w kuchni
Podglad zdefiniowanych

N zasobOw wybranego rodzaju.
Kolumny:

- nazwa — nazwa definicji;

- arr —ilos¢ elementdw tablicy
(brak = 1);

- adr — wybor potozenia zasobu
(brak — kompilator wyznaczy)

N

Makra STOR | Maks START | Sprawdz makra - start val — (obecnie niedostepne)
‘\ustawienia Aczuiniki Afirmware jmakro/ wartosc po resecie
Czytaj z PLIKU | ﬂl Zapisz do PLIKL | [ e -val— (obecnie niedostepne) wartosc
[ pokaz opde Czy'mjzme—U-ﬂPl Wipisz do WIRE-CHIP online

- koment - komentarz

Ponizej widok okna konfiguracji makroinstrukcji

s wire-kon igurator - Makroinstrukcje = X
SC konf k k jm|
zdarzenia makroinstrukcje zdefiniowane dla zdarzenia: DS_ALL Wybierz makro do dodania
% Zdarzenia [4] | |makro I;:baral'ne1:'\|r Illcon'renizrz Iﬂ Grupa makr Imdcro j
2438]7 nr_DS =d2 odczyt napiec z czujnika 2 DIG_IO
q RESET * rej_out =50
HIH5031 Urh = 50 RH z czujnika 2
Uzas = 51
O LOCP U-RH o 235 -
\12'\ rej_RH = 10
PORT m b nr_DS =d3 odczyt napied z caujnika 3 MEMORY
dfgﬂ = rej_out =53
- HIH5031 Urh = 53 RH z czujnika 3 JUMPS
Uzas = 34
...ds[n] D5_0 U-=RH Temp =3
rej_RH = 11 EPECIAL
_.ds[n] DS 1
SERIAL
....ds[n] DS 2
_.ds[n] DS _3 ALl _I
dsin] K opilj | Whlej |
s[n
D5_4
dsinl ~- Jid| =l Usuri za
kategoria: SPECIAL wyspegjalizowane obliczenia ‘

wybor makra do

wybor zdarzen (i funkeji - w tabela edycji makr dla
dodania

przysztosci) dla ktérych wybranego zdarzenia

edytowac makra

Programista ma mozliwos¢ wpisania parametréw podczas dodawania makra — automatycznie
otworzone zostanie okno z parametrami. Parametry mozna zmieni¢ pdzniej — po podwdjnym
kliknieciu na wybrane makro otworzone zostanie okno z parametrami.

Dodawanie makroinstrukcji do wybranego zdarzenia
- klikng¢ na grupe makr (tabela po prawej stronie) — zostang pokazane dostepne makra z danej grupy;
- klikng¢ makro do dodania (wybraé makro, ktére ma by¢ dodane dla edytowanego zdarzenia);



- kliknieciem w tabeli edycji makr wskaza¢ wiersz przed ktéorym makro ma by¢ dodane do zdarzenia;

Edycja parametréw makroinstrukcji

Makra sg konfigurowane za pomocga parametréw. Po dodaniu makra do zdarzenia, lub po
podwdjnym kliknieciu makra zdefiniowanego w zdarzeniu, zostanie otworzone okno z parametrami.

Ponizej wyglad okna parametréw makroinstrukgji:

nazwa i symbol (ikonka) makra, ktérego
A odeimowanie_—~~ parametry sg edytowane
|consT -] -
B A—B
frec  =||1 -] wybor typu parametru (jesli dostepnych
reg_¥ — jesli dostepnych kilka typow)
[res =5
Ko pole edycji wartosci parametru
| mozliwos¢ wyboru wartosci parametru z
listy zdefiniowanych statych / zmiennych
skiadrik A&

Typy parametréw makroinstrukcji

W zaleznosci od rodzaju makroinstrukcji, mogg one potrzebowad réznych typdw parametréw
konfigurujacych. Dla niektérych parametréow mozna wybraé jeden z dostepnych typow.
Dostepne typy parametréw:

o REG —rejestr 16-bitowy ze znakiem — wskazanie numeru rejestru, z ktérego majg by¢
pobierane dane (do ktorego majg by¢ wysytane dane);
zakres wartosci nr rejestru 0..2047;

o  CONST - stata — liczba catkowita; w przypadku wybrania parametru typu CONST zamiast REG
warto$é parametru do przetwarzania nie jest pobierana ze wskazanego rejestru, tylko
wpisywana na state; CONST wystepuje tylko jako parametr wejsciowy makroinstrukcji;
zakres wartosci: -32768 ... + 32767;

e BIT - oznacza wartosé jednego z bitéw wskazanego 16-bitowego rejestru; aby zdefiniowac
BIT, w polu edycji parametru nalezy podaé numer rejestru, kropke, oraz numer bitu (REG.bit);
np. ,8.0” oznacza bit nr 0 z rejestru 8;
zakres wartosci: 0.0 .. 2047.15;

e LABEL — miejsce docelowe skoku — jest to tekst o dtugosci maksymalnej 10 znakow,
zawierajacy litery oraz cyfry, lub kropke nie moze zaczynac sie od cyfry; kazde miejsce
docelowe skoku musi mie¢ unikalng nazwe;

e IN - nr wejscia cyfrowego; uzywane przez funkcje z grupy DIG_IO;
zakres wartosci: w zaleznosci od modutu np. 0..4

e OUT - nr wyjscia cyfrowego; uzywane przez funkcje z grupy DIG_I0O;
zakres wartosci: w zaleznosci od modutu np. 0..4

e NR_DS - nr elementu zainstalowanego na magistrali 1-wire; parametr tego typu moze by¢
uzyty przez makra z grupy 1-WIRE;
zakres wartosci: 0..63;



Opis poszczegdélnych makroinstrukcji

Nalezy uzywac makroinstrukcji opisanych w dokumentacji. Jesli oprogramowanie konfiguracyjne
udostepnia inne makroinstrukcje, a nie sg one opisane w niniejszej dokumentacji, prosimy o kontakt
w sprawie pomocy technicznej.

Makra z grupy DIG_IO - obstuga wejs¢ / wyjs¢ cyfrowych (wyposazenie opcjonalne)

_E : ,zapis 1wyjscia” - zapis jednego wyjscia cyfrowego;
: wartos$¢ wskazanego bitu przepisana zostaje do zatrzasku (zapamietane do
czasu podania nowej wartosci, lub resetu) wskazanego wyjscia cyfrowego;

e bit—nr bitu, z ktérego ma by¢ pobrana wartos¢;
e out.nr—nr wyjscia cyfrowego, do ktérego przepisa¢ wartos¢ wskazanego bitu;

re

‘t;‘iﬁg . ,zapis wyjs¢” - zapis wszystkich wyjs¢ cyfrowych;

: wartosci bitdw poczynajac od wskazanego bitu przepisane zostajg do
zatrzaskow (zapamietywane do czasu podania nowych wartosci, lub resetu) wszystkich
wyj$¢ cyfrowych (zaczynajac od 0);

e bit —nr bitu, od ktérego majg by¢ pobrane wartosci do kolejnych wyjs¢;

f‘-f‘ : ,0dczyt wejs¢” - odczyt wszystkich wejsé cyfrowych;
1 : wartosci wejsé cyfrowych wpisac do bitéw poczynajgc od wskazanego bitu ;

e bit —nr bitu, od ktérego majg by¢ pobrane wartosci do kolejnych wyjs¢;

3 ¥ : ,odczyt 1wejécia” - odczyt jednego wejscia cyfrowego;
: wartos¢ odczytang ze wskazanego wejscia cyfrowego wpisaé do wskazanego
bitu;

e bit—nr bitu, do ktérego ma by¢ wpisana wartos¢;
e in.nr—nr wejscia cyfrowego, z ktérego przepisa¢ wartos¢ do wskazanego bitu;

Makra z grupy MATH - funkcje matematyczne

= . : ,dodawanie” — dodaje dwie liczby catkowite;
A+B : wynik dodawania A + B wpisuje do rejestru Y;

e A —(typ parametru CONST lub REG);
e B - (typ parametru CONST lub REG);
e reg_Y —adres rejestru, do ktérego wpisa¢ wynik operacji (typ parametru REG);

= . : ,odejmowanie” — odejmowanie dwdch liczb catkowitych;
A=B : wynik odejmowania A - B wpisuje do rejestru Y;
: Jak dla dodawania;

= . . ,multiply” — mnozenie dwdch liczb catkowitych;
: : wynik mnozenia A * B wpisuje do rejestru Y;
: Jak dla dodawania;

Y= / _ ., divide” — dzielenie dwdch liczb catkowitych;
Al B : wynik dzielenia A /B wpisuje do rejestruY;
: Jak dla dodawania;

T : ,modulo” — reszta z dzielenia dwdch liczb catkowitych;
A% B : reszte z dzielenia A / B wpisuje do rejestru Y;




: Jak dla dodawania;

. ,inkrementacja” — powiekszanie o 1 wskazanego rejestru;
: pobiera wartosc rejestru, powieksza o 1 i wpisuje do tego samego rejestru;

e reg-—nrrejestru;

. ,dekrementacja” — pomniejszanie o 1 wskazanego rejestru;
: pobiera wartosc rejestru, pomniejsza o 1 i wpisuje do tego samego rejestru;

e reg-—nrrejestru;

T-y |
j’fuxn

: ,linear” — obliczanie wartosci proporcjonalne;j;
: oblicza wartos¢ wyjsciowg Y w takich proporcjach do YO i Y1, w jakich jest
wartos$é wejsciowa X w stosunku do X0 i X1;
Wynik obliczany jest wg zaleznosci reg_Y = (X — x0) * (y1- y0)/(x1 — x0) + yO;

e X -—wartos$¢ wejsciowa; (REG lub CONST);
e X0, x1, y0, y1 — parametry linearyzacji; (REG lub CONST);
e reg_Y - adres rejestru, do ktorego wpisaé wynik operacji (tylko REG);

Makra z grupy LOGIC - funkcje logiczne

: ,SET_BIT” — ustaw bit;
: ustawia wskazany bit na wartos¢ 1;

e bit — nr bitu do ustawienia;

: ,RST_BIT” — zeruj bit;
: zeruje wskazany bit (wartos¢ bitu po wykonaniu makra jest 0);

e bit — nr bitu do ustawienia;

: ,TOGGLE_BIT” — zanegowanie bitu;
: zmienia warto$¢ wskazanego bitu na przeciwng;

e bit — nr bitu do zmiany wartosci;

Makra z grupy MEMORY - operacje na pamieci

1

. ,,MOV” — zapis wartosci do rejestru;
: wpisuje do rejestru wartosc statg lub zawartosé innego rejestru;

e A —wartos¢ do wpisania do rejestru; (REG lub CONST);
e reg_Y - adres rejestru, do ktérego wpisa¢ nowg wartosé;

|

: ,MOV_INDIRECT” — przepisanie wartosci rejestréw do innych,
wskazanych posrednio rejestréw;
: pobiera wartosci z rejestréw zrodtowych przesunietych o offset; wartosci
umieszcza w rejestrach docelowych przesunietych o offset;

e X -—nr pierwszego rejestru do pobrania wartosci; (tylko REG);

e ofs_X-— przesuniecie pierwszego rejestru z ktdrego pobierac¢ dane na inny rejestr;
(REG lub CONST); X + ofs_X = pierwszy rejestr do pobrania danych;

e reg_Y —nr pierwszy z rejestrow docelowych; (tylko REG);

e ofs_Y — przesuniecie rejestru docelowego; (REG lub CONST);

e count —ilo$¢ rejestréw do przepisania; (REG lub CONST);




3

: ,FILL_REG_ARRAY” — wypetnienie rejestréw wartoscig;
: do wskazanej grupy rejestrow wpisuje wartos¢ statg lub zawartosc innego
rejestru;

e val—wartos¢ do wpisania do rejestréw; (REG lub CONST);

e dest - adres pierwszego z rejestrow, do ktérego wpisa¢ nowg wartosé; (tylko
REG);

e count —ilo$c¢ rejestréw do zapisania; (REG lub CONST);

Makra z grupy CONDITION - sprawdzanie warunkéw

[ Y
0

[,

: ,compare if A==B” — ustaw bit jesli réwne;
: ustawia bit (wartosc¢ 1) jesli porownywane rejestry majg réwne wartosci;
zeruje bit, jesli wartosci sg rozne;

e A -—pierwsza z porownywanych wartosci; (REG lub CONST);
e B -—druga z poréwnywanych wartosci; (REG lub CONST);
e bit —nr bitu do ktérego wpisa¢ wynik makroinstrukcji;

=Y W=
N

: ,compare if Al=B” — ustaw bit jesli rozne;
: ustawia bit jesli poréwnywane rejestry maja rézne wartosci; zeruje bit, jesli
wartosci sg jednakowe;
: jak dla ,,compare if A==B”;

=Y =
N =

: ,compare if A>B” — ustaw bit jesli A > B;
: ustawia bit jesli rejestr A ma wartosc wiekszg niz rejestr B, w przeciwnym
razie zeruje bit;
: jak dla ,,compare if A==B”;

M : ,compare if A>=B” — ustaw bit jesli A >= B;
0 1 : ustawia bit jesli rejestr A ma wartos$¢ wiekszg lub réwna w poréwnaniu z
rejestrem B, w przeciwnym razie zeruje bit;
: jak dla ,,compare if A==B”;
N Y . ,compare if A<B” — ustaw bit jeéli A < B;
0 1 : ustawia bit jesli rejestr A ma wartos¢ mniejszg niz rejestr B, w przeciwnym
razie zeruje bit;
: jak dla ,,compare if A==B”;
N Y . ,compare if A<=B” — ustaw bit jesli rézne;
] 1 : ustawia bit jesli rejestr A ma warto$¢ mniejszg lub réwng w poréwnaniu z

rejestrem B, w przeciwnym razie zeruje bit;
: jak dla ,,compare if A==B”;

Makra z grupy JUMPS - sterowanie przebiegiem programu

X

. ,label” — cel skoku;
: przyjmowane za cel skokéw przez makra wykonujace skoki;

e val—unikalna nazwa celu skoku;

., jump” — skok;
: wykonuje skok do celu (czyli do makra nazwanego , label”);

|I’

e label — wskazanie celu skoku (wartosci parametru ,val” makra label);

v

. ,jump if BIT” — skok jeéli bit jest 1;
: wykonuje skok do celu jesli wskazany bit jest rowny 1;




e bit - nr bitu do sprawdzenia wartosci;
e label — wskazanie celu skoku (wartosci parametru ,val” makra label);

o>

. ,jump if NOT BIT” — skok jesli bit jest O;
: wykonuje skok do celu jesli wskazany bit jest réwny 0;
rjak dla ,jump if BIT”;

Makra z grupy SPECIAL - specjalne - przeliczanie, ztozona analiza wynikéw pomiaréw

HIH5031
U-RH

: ,RH_HIH5031” — obliczenie wilgotnosci wzglednej na podstawie sygnatéw
z czujnika HIH5030 / HIH5031;

: oblicza wilgotnos¢ wzgledng mierzong przez czujnik HIH-5030 lub HIH-5031;
wynikiem dziafania jest wartos¢ z przedziatu 0..100 oznaczajgca 0..100% wilgotnosci;
Funkcje tg nalezy wywotywaé po wykonaniu odczytu wartosci pomiarowych z czujnika
(np. za pomocg makra DS2438_CONVIV);

e Urh —nrrejestru, w ktérym znajduje sie informacja o napieciu wyjsciowym
czujnika HIH; (tylko REG);

e Uzas — nr rejestru wskazujgcego napiecie zasilania czujnika HIH; (tylko REG);

e Temp —nr rejestru wskazujgcego wartos¢ temperatury czujnika HIH; (tylko REG);

e rej_RH —nrrejestru do ktdrego zwracac obliczong wartosé RH (Relative
Humidity); (tylko REG);

Makra z grupy SERIAL - komunikacja przez porty COM (szeregowe)

: ,PORT_INIT” —inicjalizacja portu szeregowego(RS-485, RS-232);
: ustawia parametry portu szeregowego;
Funkcje tg nalezy umiesci¢ w zdarzeniu RESET;

e COM_NR -wybor portu szeregowego COM1 lub COM2 (CONST);
e TRYB - wybodr trybu pracy (CONST):
o MODB_SL (domyslnie) — protokét MODBUS RTU SLAVE;
o lub MASTER (protokdt moze byé w przysztosci rozny od MODBUS RTU);

e ID - ID modutu —wazne jesli tryb pracy portu MODB_SL

e FORMAT - format ramki danych (CONST), do wyboru s3:

o 8N1-8-bitdw danych, brak bitu parzystosci, 1-bit stopu;
o 801 - 8-bitéw danych, bit parzystosci ODD, 1-bit stopu;
o 8E1 - 8-bitéw danych, bit parzystosci EVEN, 1-bit stopu;

e BAUDRATE — szybkos¢ transmisji (CONST) dostepne szybkosci (9600, 19200,
38400, 57600, 115200 bps);

e TIMEOUT — maksymalny czas oczekiwania na odpowiedz (po ktérym wskazywany
jest btagd w przypadku braku odpowiedzi)(CONST) jednostka [ms], maksymalna
wartos$¢ 10000ms; zalecana wartos$¢ 300..500 ms;

e RETRY —ilos¢ powtdrzen w przypadku btedéw (CONST);

e STATUS - rejestr statusu operacji wykonywanych na wybranym porcie
szeregowym;
znaczenie bitow:

o bit. 0-STAT_BUSY - zajety wykonywaniem makra (dotyczacego danego
portu);

o bit. 1-STAT_DONE - makro wykonane;

o bit. 2-STAT_ERR - btagd wykonania makra;




o bit. 3-STAT_TMOUT - btad - brak odpowiedzi;

bit. 4 - STAT_ERR_CRC - btgd CRC odpowiedzi od urzgdzenia SLAVE;

o bit. 5-STAT_ERR_SL - SLAVE odpowiada informacjg o btedzie (np. zty
zakres adresoéw, zta ilos¢ danych, itp.);

o bity 6—-15 —bez znaczenia;

o

MODB : ,MODB_RHR” (Read Holding Registers — 0x03) — odczyt rejestrow 16-
M bitowych z urzgdzenia SLAVE za pomocg protokotu MODBUS RTU;
: funkcja wykonuje odczyt zawartosci rejestrow z urzgdzenia SLAVE po
wybranym i wczesniej zainicjowanym porcie szeregowym;
Funkcje tg nalezy umiesci¢ w zdarzeniu LOOP;
e COM_NR -wybor portu szeregowego COM1 lub COM2 (CONST);
e ID—nr ID modutu SLAVE; (REG lub CONST); dopuszczalne wartosci 0..255;
e ADR_SL —adres rejestru do odczytania z urzadzenia SLAVE;
e ADR_MA — adres rejestru do ktérego wpisa¢ w WIRE-CHIP dane odczytane z
urzadzenia SLAVE
e CNT—ilo$¢ rejestréw danych do odczytania z urzadzenia SLAVE; zakres 1..64
[rejestry];
MODB : ,MODB_PHR” (Preset Holding Registers — 0x10) — zapis rejestrow 16-
PHR . | bitowych w urzadzeniu SLAVE za pomocg protokotu MODBUS RTU;
: funkcja wykonuje zapis zawartosci rejestrow w urzadzenia SLAVE po
wybranym i wczesdniej zainicjowanym porcie szeregowym;
Funkcje tg nalezy umiesci¢ w zdarzeniu LOOP;
e COM_NR -wybor portu szeregowego COM1 lub COM2 (CONST);
e ID—nr ID modutu SLAVE; (REG lub CONST); dopuszczalne wartosci 0..255;
e ADR_SL — adres rejestru w urzadzeniu SLAVE, od ktérego rozpoczac zapis danych;
e ADR_MA — adres rejestru w WIRE-CHIP z ktérego pobraé¢ dane do zapisu do
urzadzenia SLAVE;
e CNT —ilos¢ rejestréw danych do zapisania do urzadzenia SLAVE; zakres 1..64
[rejestry];
MODB
RC
MODB
FC
—

Makra z grupy 1-WIRE - komunikacja przez 1-wire

2438|7?

: ,DS2438_CONVIV” — wykonuje pomiary przetwornikiem DS2438;
: zadaje komende ,mierzy¢” przetwornikowi DS2438, a nastepnie odczytuje

wyniki pomiaréw; Pomiary obejmujg napiecie na wejsciu napieciowym (Vad - pin.4),
napiecie zasilania (Vdd - pin.5) uktadu DS2438 oraz sygnat na wejsciu pomiaru pradu (piny
2i3—Vsens+iVsens-); Pomiary Vad oraz Vdd wykonywane s3 z rozdzielczoscig 10mV,
pomiar Vsens wykonywany jest z rozdzielczoscig 0,2441mV; Wiecej informacji w
dokumentacji uktadu DS2438;

Funkcje tg nalezy umieszczaé w zdarzeniu DS_ALL,;

nr_DS — nr elementu DS2438 na magistrali 1-wire; wartosci 0..63;

rej_out — nr rejestru w ktorym umiesci¢ pierwszg z wartosci pomiarowych (Vad);
kolejne wartosci pomiarowe (Vdd i Vsens) umieszczane sg w kolejnych rejestrach
(rej_out+1irej_out+2);




—
2408

: ,DS2408_WR” — wpisuje wartos¢ do wszystkich (8) wyjs¢ DS2408;
: zadaje komendy do DS2408 aby wpisaé dane do wyjs¢ cyfrowych;
Woyjscia sg typu Open-Drain (wpisanie 0 powoduje zwarcie wyjscia do GND, wpisanie 1
powoduje otwarcie tranzystora wyjsciowego — brak zwarcia);
Funkcje tg nalezy umieszcza¢ w zdarzeniu DS_ALL;

e nr_DS —nr elementu DS2408 na magistrali 1-wire; wartosci 0..63;
e data — nrrejestru z danymi lub stata do przestania do wyjs¢ cyfrowych (REG lub
CONST);

aﬂ24[38

. ,DS2408_AL” — odczyt rejestru Activity Latch z DS2408;

: Zmiana stanu wejscia cyfrowego DS2408 powoduje ustawienie wartosci bitu
w rejestrze , Activity Latch”. Dzieki czemu nawet rzadko (raz na sekunde) odczytujac stany
wejs¢ uktadu mozna rozpoznaé, ze w miedzyczasie ulegty one zmianie (mimo powrotu do
stanu z ostatniego odczytu).
Po odczytaniu rejestru AL z DS2408 w rejestrze wynikowym (rej_out) ustawiane sg bity o
wartosci 1 w AL. Nie sg zerowane bity w rej_out odpowiadajgce bitom odczytanym z AL.
o wartosci 0. Bity nalezy wyzerowac wpisujgc przez urzadzenie zewnetrzne (np. port RS-
485 z protokotem MODBUS RTU) lub poprzez inng makroinstrukcje.
Funkcje tg nalezy umieszczaé w zdarzeniu DS_ALL,;

e nr_DS — nr elementu DS2408 na magistrali 1-wire; wartosci 0..63;
e rej_out— nrrejestru do ktérego wpisa¢ wynik odczytu z AL. (REG);

Makra z grupy ETHERNET - komunikacja przez sie¢ komputerowq

6%

: ,ETHERNET_INIT” — inicjalizacja portu ETHERNET i stosu protokotéw
TCP/IP oraz MOSBUS TCP;
: ustawia podstawowe parametry portu;
Funkcje tg nalezy umiesci¢ w zdarzeniu RESET;

e DHCP - wybdr automatycznego pobierania parametréw sieci (1P, MASKA,
BRAMA)
o Niedostepne w obecnej wersji firmware — wpisac 0;
e [P - adres IP modutu WIRE-CHIP;
e MASK — maska podsieci;
e GATE — adres IP bramy domyslinej;
e KEEP.ALIVE — sprawdzanie nieaktywnego potaczenia TCP (pofgczenie jest
zestawione, ale od pewnego czasu nie byly wymieniane dane);
Negatywny wynik sprawdzenia (nie mozna wymieni¢ danych) skutkuje zerwaniem
pofaczenia i umozliwia zdalnym klientom jego ponowne nawigzanie
o warto$é parametru oznacza ilo$é sekund od ostatniej aktywnosci do
wykonania testu potfaczenia;
o warto$é 0 oznacza, ze potaczenie nie bedzie testowane;
e MODB.PORT — nr portu TCP dla protokotu MODBUS TCP — zwykle = 502;




Przyklady uzycia makroinstrukcji

Konfiguracja modutu jako konwertera MODBUS TCP / RTU

Na ponizszym rysunku przedstawiona jest przyktadowa konfiguracja modutu WIRE-CHIP z portem
Ethernet — pierwsza makroinstrukcja, a po dodaniu drugiej makroinstrukcji ,PORT_INIT” modut staje
sie konwerterem MODBUS TCP / RTU.

r— - —— — = .
€0 wire-kenfigurator - Makreinstrukcje — l =NACN X
zdarzenia makroinstrukcje zdefiniowane dla zdarzenia: RESET Wybierz makro do dodania
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% DHCF = %0 inicjacja portu ETHERNET DIG_IO m
= IP = 192,158.1.187
:E)z RESET [2] MASK = 255.255.255.0 MATH -
GATE = 192, 168.1.254 MODB
¥ Looe KEEP.ALIVE = #120 =RHR
85 MODE,PORT = #502 LOGIC MODB
37 PORT KT COM_NR = coM1 ustawienie porty RS-485 PHR
g TRYE = MASTER w trybie MASTER MEMORY
dfé%]‘ DS AL D = #1
h - FORMAT = 8M1
COMDITION
ds[n] - § BAUDRATE = 9600
He TIMEOUT = #200 JUNPS
RETRY = =0
ds[n] ps STATUS = 77
ds[n] SPECIAL
—
ds[n] o 5 ‘ ‘
ds[n] -
hd ﬂ Usuri zaznaczone
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Sygnalizacja

Modut posiada nastepujgce diody LED stuzgce do sygnalizacji stanu urzadzenia (w kolejnosci — od
gory):
e USB (z6fta) — swiecenie sygnalizuje podtgczenie modutu do komputera;
. - (czerwona)
o sygnalizuje problem z wykonywaniem makroinstrukcji lub
o bfad firmware podczas aktywnego programu bootloadera
° - (czerwona) — oznacza problem z magistralg 1-wire;
o WIRE (zielona) — oznacza realizacje komunikacji na magistrali 1-wire;
e 485 (zielona) — oznacza wysytanie przez modut danych przez magistrale RS-485
¢ RUN (zielona) — sygnalizuje prace modutu
o 1Hz-praca programu firmware (normalna praca)
o 3 Hz-praca programu bootloader

Wszystkie diody wtgczane sg po zasileniu (restarcie) modutu na czas 1s.

Upgrade oprogramowania firmware modutu

Funkcja ta moze by¢ przydatna, jesli powstata nowsza wersja oprogramowania
wbudowanego modutu (np. dodano nowg, niezbedng funkcjonalnosc). Jesli pobrano najnowszg
wersje oprogramowania konfiguracyjnego, ktdra jest nowsza niz plik firmware znajdujacy sie w
module, wéwczas oprogramowanie bedzie zgtaszac niezgodnosc. Réwniez w takim przypadku
sugerowana jest wymiana pliku firmware modutu.

Aby wymieni¢ oprogramowanie, nalezy przejs¢ do zaktadki ,firmware”. Wybra¢ odpowiedni
plik firmware po wcisnieciu przycisku. Upewnic sie, ze modut jest podtgczony do komputera a



ustawienia komunikacji sg poprawne. Wcisngé przycisk ,,Upgrade firmware”. Pasek postepu bedzie

informowac o aktualnym stanie wgrywania oprogramowania.
Ponizej wyglad okna programu wire-konfigurator po wgraniu pliku firmware.

=101 x|

firmware wgrane poprawnie do modutu

i+ WIRE-CHIP_h4 konfigurator s4.01

[com11 > [ss00br ¥ [none »] B0

Wybierz plik firmware

Wybrano plik:
D:\ produkty\ pc_soft\wire-konfigurator_s4\wire-chip s4.01.firm

Upgrade firmware

Y ustawienia 4 czujniki ) firmware £

: | Zabrzymaj | ; | | [T peemyss
Czytaj z PLIKU Caytaj 2 WIRE-CHIP | Zapisz do PLIKL .

Ponizej wyglad okna informujgcego o niezgodnosci wersji oprogramowania firmware modutu z

wersjg programu konfiguracyjnego wire-konfigurator:

Niezgodnosé wersji firmware i kon | x|

wersja firmware:  s4.01

prawidtowa wersja: s4.02

NIEKTORE FUNKCJE MOGA DZIAEAC NIEPRAWIDEOWO

Anulug |




Warunki gwarancji

N

10.

11,

12.

Sprzet objety jest roczng gwarancjg od daty sprzedazy;

Naprawy gwarancyjne realizowane sg wytgcznie w siedzibie SolidChip;

Sprzet do naprawy dostarczany jest na koszt klienta, a po naprawie odsytany na koszt
SolidChip;

Nie ponosimy kosztéw demontazu i ponownego montazu sprzetu w obiekcie (koszty te lezg po
stronie klienta);

Wysylajac sprzet do serwisu nalezy zataczy¢ doktadny opis uszkodzenia. Brak doktadnego
opisu uszkodzenia, moze spowodowac przedtuzenie czasu naprawy. Rezerwujemy sobie
prawo naliczenia optaty w wysokosci 20% ceny nowego urzadzenia w przypadku przystania do
serwisu sprzetu bez doktadnego opisu uszkodzenia;

Naprawa gwarancyjna zwykle realizowana jest w czasie 2 tygodni. Jesli nie jest mozliwe
wykonanie naprawy w tym czasie, klient informowany jest o przewidywanym czasie naprawy;
Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych oraz uszkodzen wyniktych z
nieprawidtowej eksploatacji a w szczegdlnosci uszkodzen wyniktych z powodu przekroczenia
dopuszczalnych zakresdéw sygnatow wejsciowych;

Klient proszony jest o kontakt telefoniczny przed dostarczeniem sprzetu do naprawy (by¢
moze uda sie udzieli¢ pomocy telefonicznej);

Koszt naprawy pogwarancyjnej obejmuje optate za ustuge (25% ceny nowego urzadzenia),
koszty czesci zamiennych i koszty wysytki. W przypadku, gdy tgczne koszty przekroczg 50%
ceny nowego urzadzenia, klient jest informowany o tym fakcie;

W przypadku sprzetu ,,po gwarangji” - jesli klient dostarczyt opis uszkodzenia, sprawdzenie
urzadzen jest bezptatne. Klient jest informowany o optacalnosci naprawy i podejmuje decyzje,
czy wykona¢ naprawe pogwarancyjna, czy nie. Wysytka sprzetu na koszt klienta;

SolidChip dokfada wszelkich staran, w celu zapewnienia wysokiej jakosci oferowanego
sprzetu. Nie ponosimy odpowiedzialnosci za straty, brak zyskow wynikte z powodu wadliwego
dziatania sprzetu, jak rowniez z powodu nieumiejetnego postugiwanie sie dostarczanymi przez
nas urzadzeniami;

Sprzet nie moze by¢ uzyty do zastosowan, od ktdrych zalezy zycie ludzkie (np. medycznych).

Producent

SolidChip

Ul. Olszowa 4, Niedziatka Druga, 05-300 Mifisk Mazowiecki, Polska
www.solidchip.eu

biuro@solidchip.eu

tel. +48 25-759-28-80,



http://www.solidchip.eu/
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