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Opis

Modut WIRE-CHIP jest bardzo zaawansowanym technologicznie urzadzeniem stuzgcym
gtéwnie do wielopunktowego pomiaru temperatury z komunikacjig MODBUS RTU. Oprécz
podstawowej funkcjonalnos$ci modut moze przy pomocy makroinstrukcji zarzgdza¢ portami
szeregowymi, a takze wykonywac operacje na zgromadzonych danych i sterowaé
urzgadzeniami. W zaleznosci od uzytych makroinstrukcji, modut moze:

wysytac i odbiera¢ dane do/z innych urzadzen,

pracowac jako wielokrotny termostat (kilkadziesigt termostatow w jednym module),
pracowac w systemach monitoringu i wywotywac¢ alarmy po przekroczeniu wartosci
progowych (bez nadzoru komputera lub sterownika PLC),

Modut moze pracowac jako konwerter RS-232 — RS-485 w trybie SLAVE.

Dane techniczne oprogramowania:

pomiary temperatury (czujniki firmy Dallas Semiconductor):

o

o

O O O O

maksymalna ilos¢ czujnikow: 64 szt.

format i wartosci danych pomiarowych — 2 miejsca po przecinku,

= wartos¢ btedu czujnika = -20000 (-200°C),

= wartos¢ dla niezainstalowanego czujnika = -30200 (-302°C),

zakres pomiarowy: od -55°C do +125°C,

czas konwersji temperatury: 750 ms (nie ma znaczenia szybkos$¢ transmisji po 1-wire)
maksymalny btad pomiaru: * 0,5°C (w zakresie od -10°C do +80°C)

rozdzielczos¢ pomiaru:

= czujnik typu DS18B20 (polecane) - 1/16°C = 0,0625°C

= czujnik typu DS18S20, DS1820 - rozdzielczos¢ pomiaru: 0,5°C

komunikacja (oprécz 1-wire):

o O O O O O

wbudowane porty: RS-232, RS-485,

pracuje jako konwerter RS-232 — RS-485, (funkcja programu firmware),
do konfiguracji przez komputer PC nie wymaga konwertera,

szybkosci transmisji: 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bps

format znaku: 8N1 (8-bitéw danych, brak kontroli parzystosci, 1-bit stop)

protokdét transmisji: MODBUS RTU — MASTER lub SLAVE

konfiguracja: (bezptatne) oprogramowanie konfiguracyjne,
wyjscia cyfrowe — 3 szt — sposéb sterowania

o

@)

ciagty — do sterowania urzadzeniami (przez przekazniki / styczniki) (grzafki,
lampy, silniki, pompy, nawilzacze, dmuchawy, piece)
impulsowy (0,5s ON, 0,5s OFF) — do alarmowania (lampki, buzery, syreny, itp.).
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Zmiany w poréwnaniu z wersjaq s2.16

Gtéwne zmiany w porownaniu z poprzednimi wersjami (S2.xx):
1. pracuje jako SLAVE oraz MASTER (protokét MODBUS RTU),,
2. posiada bogaty zestaw makroinstrukciji,
3. wytworzony zostat program konfiguracyjny ,wire-konfigurator”, dzieki czemu tatwo
mozna przenosic¢ ustawienia z jednego modutu na kolejny,
4. usuniety protokot ,WELASNY”.

Ad.1.

Uzytkownik konfiguruje makroinstrukcje, za pomoca ktérych WIRE-CHIP odczytuje lub
zapisuje dane z wtasnej pamieci do zewnetrznego modutu SLAVE lub z zewnetrznego
modutu SLAVE do wiasnej pamieci RAM.

Ad.2.
Oprocz funkciji sterujgcych praca portu (w trybie MASTER) posiada takze makroinstrukcje
analizujgce dane, sterujgce wyjsciami cyfrowymi

Ad.3.

Program komputerowy sprawia, ze konfiguracja modutu WIRE-CHIP jest o wiele prostsza
niz gdyby konfiguracja odbywata sie przez tryb konfiguracyjny w oknie terminala (jak
dotychczas — wersje firmware s2.xx).

Kolejne czesci instrukcji zawierajg informacje:
Mapa rejestrow
Okno terminala
— uzyskanie informacji o module
- mozliwosci konfiguracji z poziomu terminala
— przejscie do trybu ,MODBUS CONFIG”
Program konfiguracyjny ,wire-konfigurator”
— ustawienia podstawowe programu,
— odczyt zapis konfiguracji modutu WIRE-CHIP,
— karta wszystkie rejestry,
— karta ustawienia,
— karta czujniki,
— karta makroinstrukcje
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Mapa rejestrow MODBUS

Mapa rejestrow (16-bitowych) modutu WIRE-CHIP (dla obecnej wersji firmware):
dostepne w czasie normalnej pracy:

e 0...63 =0x0000 ... 0x003F - mierzone wartosci temperatury (z wkasnych czujnikéw
1-wire DS18B20, DS18S20, DS1820),

* 1023 = 0x03FF - status, tryb, komendy

* 1024..1535 = 0x0400.. 0x05FF - pamie¢ RAM dowolnego uzytku (przechowywanie
danych tymczasowych).

o 1024..1039 — rejestry traktowane ,bitowo” (16szt) - ich bity uzywane sg przez
makroinstrukcje (bity 0..255),
© 1504..1535 — zawartos¢ tych 32-rejestréw jest podtrzymywana bateryjnie

dostepne w czasie konfiguracji poprzez .MODBUS CONFIG”:

e 0...63 =0x0000 ... 0x003F - mierzone wartosci temperatury (z wkasnych czujnikéw
DS),
* 1023 = 0x03FF - status, tryb, komendy,
* 1024..1279 = 0x0400.. 0x04FF - numery seryjne czujnikéw DS (na 1-WIRE)
« 1280 = 0x0500
o starszy bajt (MSB) = ilo$¢ czujnikow;
o miodszy bajt (LSB) = wiasny ID dla Modbus,
e 1281 = 0x0501
o MSB = baudrate dla RS485 (0-9600 bps, 1-19200, 2-38400, 3-57600, 4-
115200);
o LSB=okres pomiaru (min 1s, max 99s)
* 1282..1535 = 0x0400.. 0x05FF - pamie¢ kodow makroinstrukcji (508 Bajtow)

Mapa rejestréw dostepnych podczas normalnej pracy:

512 rejestrow 16-bitowych

1535
32 rejestry podtrzymywane
bateryjnie 1504
1503
464 rejestry ogdlnego
przeznaczenia
16 rejestrow traktowanych 18%8
,bitowo” przez makroinstrukcje <: 1024
64 rejestry 16-bitowe .
64 rejestry pomiaréw 63
temperatury 0
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Odczyt wartosci temperatury

Wartosci mierzonej temperatury dostepne sg w rejestrach 0..63 (holding registers —
funkcja 03). Aby uzyskac¢ wartos¢ w stopniach Celsjusza [°C] nalezy odczytang liczbe
podzieli¢ przez 100. Reszta z dzielenia (2 najmniej znaczace cyfry) sg czescig po
przecinku.

Temperatura [°C] = zawartos¢ rejestru / 100
Zakres prawidtowych wartosci to -55,00 ... +125,00.
Inne mozliwe warto$ci:
-200,00 — btad odczytu czujnika (brak spodziewanego czujnika lub btgd CRC)
-302,00 — czujnik nie zainstalowany

Podstawowa konfiguracja modutu
Okno terminala

Konfiguracje modutu nalezy rozpocza¢ od uruchomienia programu terminalowego np.
HyperTerminal firmy Microsoft lub PCLite firmy Moxa.

1. Nalezy otworzy¢ port komunikacyjny, ktorym komputer PC jest potaczony z
modutem WIRE-CHIP.

2. Zresetowa¢ modut WIRE-CHIP — jesli komunikacja w kierunku do komputera jest
poprawna — pojawi sie komunikat zaczynajacy sie od: WIRE-CHIP (s3.X — wersja
oprogramowania, DS_X — ilos¢ zainstalowanych czujnikow)

“& xmodem - HyperTerminal

Bl Edvcja  Widok ‘Whwotanie Transfer Pomog

D& =5 085

[[#IRE-CHIP 3.0 - MASTER, DS_4, rst_01
Lo
pitd
1,10
Sqlleule
IZy1e

3. Przejs¢ do trybu CONFIG (trzymajac wcisniety przycisk CONFIG, na chwile
wcisng¢ przycisk RESET, przycisk CONFIG puscic¢ po krotkim sygnale dzwiekowym
od modutu). W oknie terminala pojawi sie nastepujgce menu trybu
konfiguracyjnego:
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“& xmodem male okno - HyperTerminal

Pl Edvcja ‘Widok Wywolanie Transfer Pomog
DS &8 DB
WIRE-CHIP h3.1 hootloader ~

MENU:

n - numer modulu (ID) {@, 1, 2, ..., 255} |

b - baud rate {9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bps}
t - tryb - SLAVE/MASTER/THK

m - zapisz 1 konfiguruj przez WMODBUS

s - zaplsz 1 wyjdc

¥ — anuluj 1 wyjdc

< ¥
Potaczony 00:01:06 AMST 9600 8-M-1 LM

4. Nalezy ustawi¢ parametry dostepne w menu konfiguracyjnym
numer modutu (ID), baudrate (szybkos¢ transmisiji), tryb,

5. Aby méc skonfigurowa¢ modut za pomocg oprogramowania wire-konfigurator,
nalezy teraz wybraé opcje ,m — zapisz i konfiguruj przez MODBUS” lub wcisnaé
przycisk CONFIG na module. Zostanie wowczas wyswietlony komunikat ,WIRE-
CHIP s3... ID=... .... ” oraz komunikat ,MODBUS CONFIG”

“& xmodem mate okno - HyperTerminal

Plil. Edwcja ‘widok ywotanie Transfer Pomoc
De &3 0B
HIRE-CHIP h3.1 bootloader s

WIRE-CHIP s3.11- SLAVE, 1ID=222 DS_5, rst_10
MODBUS CONFIG

4+ >
IPolqczony 0010014 ANSI 9600 5-N-1 MM

6. Nalezy woéwczas wytgczy¢ program HyperTerminal (lub inny program terminalowy),
aby nie blokowat portu programowi wire-konfigurator.

Uzycie programu ,,wire-konfigurator”

7. Uruchomi¢ program wire-konfigurator.

8. W gdrnej czesci okna programu nalezy wybrac¢ odpowiedni port COM (taki sam jak
w programie terminalowym), szybkos¢ transmisji, ID modutu do konfiguracji (w tym
przypadku ID=222). Te ustawienia sg zapamietywane przy zamykaniu aplikacji i
ponownie przywracane przy jej uruchamianiu.

9. Aby obejrze¢ aktualng konfiguracje modutu nalezy wcisng¢ przycisk ,Czytaj z
WIRE-CHIP”, wowczas w karcie ,wszystkie rejestry” pokaze sie aktualna zawartosc
rejestréw konfiguracyjnych. W kolejnych kartach - ,ustawienia”, ,czujniki” i ,makro
instrukcje” znajdujg sie informacje wynikajgce z zawartosci rejestrow pokazywanych
w karcie ,wszystkie rejestry”.
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Aby zapisa¢ konfiguracje modutu w celu pdzniejszego jej wykorzystania, nalezy
wcisngc¢ przycisk ,Zapisz do PLIKU”.

Aby odczytaé ustawienia konfiguracyjne z pliku nalezy wcisnaé przycisk ,Czytaj z
PLIKU”

Jesli uzytkownik zmodyfikowat ustawienia konfiguracyjne i chce je wpisac do
modutu, wéwczas powinien wcisng¢ przycisk ,Wpisz do WIRE-CHIP”.

Karta ,,wszystkie rejestry” umozliwia edycje wartosci rejestrow w kodzie szesnastkowym
(Hex), binarnym (Bin), dziesietnym bez znaku (U Dec) [0..65535], dziesiethnym ze znakiem
(+/- Dec) [-32768..32767]. Numer rejestru pokazywany jest w postaci dziesietnej (DEC),
jak rowniez szesnastkowej (HEX).

10. Po odczytaniu zawartosci rejestrow modutu ekran wyglada podobnie jak na

rysunku:

i WIRE-CHIP. konfigurator,

v|jss0obps |

wszystkie rejestry konfiguracyine do przepisania do pamieci FLASH modutu:

|COM1 odezytano korfiguracie modutu

ID (222

nrDEC  |orHEX  |Hex Bin U Cec |+,|'- Dec L
1024 0400 oi0io0oio010011 10387 10387

1025 0401 4F29 0100111100101001 20265 20265

1026 0402 0200 Qoooooi0o000000a (512 512

1027 0403 Qac.Z Qoooooooiioiiion 220 220

1028 0404 2868 ooi0i00001101011 10347 10347

1029 0405 G329 1000001100101001 33577 -31959

1030 0406 0200 Qoooooi0o000000a (512 512

1031 0407 u[u( ] Q0000000000011 00 12 12

1032 0403 2846 aoi0100001000110 10310 10310 »

1.

Copyright © SolidChip

Y ustawienia A czujniki Amakro instrukeje wszystkis rejestry f

Caykajz PLIKU Zapisz do PLIKU
= Czytaj 2 WIRE-CHIP —— SpE=En i

W prawym gornym rogu ekranu znajduje sie informacja o poprawnosci wykonania
komendy. Jesli komenda zostanie wykonana niepoprawnie, komunikat bedzie na to
wskazywac.

Jesli program nie bedzie moégt otworzy¢ portu COM (btedny numer, zajety przez
inny program, awaria portu), wowczas nazwa portu podswietli sie na &

Wszelkie zmiany ustawien odniosg skutek po zapisaniu ich do modutu (przycisk
,Wpisz do WIRE-CHIP”) i zresetowaniu modutu (odtaczy¢ i podtgczy¢ zasilanie lub
wcisngc przycisk RESET).

Aby zmieni¢ podstawowe ustawienia modutu nalezy przejs¢ do karty ,ustawienia”.
Sg tam dostepne takie ustawienia jak:

ID (dec) — podawane dziesietnie ID,

Szybkos¢ transmisji,

Buzzer w przypadku btedow

Okres pomiaru

Tryb pracy

a0~
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12. Aby dokonywac operacji na czujnikach nalezy przejs¢ do karty ,czujniki’.

Karta ,,czujniki” — umozliwia edycje konfiguracji oraz monitorowanie stanu czujnikow.
Ponizej wyglad karty ,czujniki” podczas monitorowania czujnikéw:

#55 WIRE-CHIP konfigurator

| Jl J o ll— odczytano wartosci pomiarowe, nr: 164
numery servine czujnikdw: ™2 ;’-ﬂo
Lp. |Mumer serwiny Twp it arkose
n] DS18E20 -20000
1 2806301000095 DS15620 2743
2 287695C30100004E DS18E20 2762
3 Z2E03002 020000648 DS156E20 276
4  |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRC err -30200
| 5 |FFFFFFFFFFFFFFFF  |CRC err -30200

& |FFFFFFFFFFFFFFFF  |CRC err -30200
7  |FFFFFFFFFFFFFFFF | CRC err -30200

Tiose czujnikdv & |FFFFFFFFFFFFFFFF  |CRC err -30200

[+ 9 |FFFFFFFFFFFFFFFF  CRC err -30200

10 |FFFFFFFFFFFFFFFF  |CRC err -30200

g 11 |FFFFFFFFFFFFFFFF | CRC err -30200
12 |FFFFFFFFFFFFFFFF | CRC err -30200
13 |FFFFFFFFFFFFFFFF | CRC err -30200
14 |FFFFFFFFFFFFFFFF | CRC err -30200
P o ——— P—— " -~

| ustawienia A, czuiniki Amakro instrukeje fwszystlie rejestry [/
| Fakrzymaj u

Usuwanie czujnikéw

odbywa sie najpierw w programie wire-konfigurator, a fakt ich usuniecia jest przekazywany
do modutu po wcisnieciu przycisku ,Wpisz do WIRE-CHIP”.

Dodawanie czujnikéw

Po wcisnieciu przycisku ,Dodaj”, program przekazuje komende do modutu WIRE-CHIP,
ktory odnajduje wszystkie podtgczone do magistrali 1-WIRE czujniki. Jesli Jaki$ czujnik byt
juz zainstalowany wczesniej, wéwczas modut nie zmienia jego numeru. Jesli jakis czujnik
nie byt wczesniej zainstalowany, modut przyporzadkowuje mu nowy numer.

Np.: W module byty zainstalowane 4 czujniki (numery 0..3), uzytkownik podtgczyt
dodatkowo 3 czujniki. Nowe czujniki bedg mie¢ numery 4, 5, 6 (wszystkich bedzie 7).

UWAGA

Do wyszukiwania (dodawania i ustawiania kolejnosci) czujnikow modut potrzebuje uzyé
catg dostepng pamie¢ RAM (takze tg przeznaczong w czasie konfiguracji ,MODBUS
CONFIG” na ustawienia podstawowe i makroinstrukcje). Z tego powodu, aby nie utracic¢
ustawien podstawowych i makroinstrukcji, zalecane jest najpierw dokona¢ odczytu danych
z modutu, a dopiero pozniej wykona¢ wiasciwe dziatania (dodania czujnikdw, ustalenie
kolejnosci).
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Ustawianie kolejnosci czujnikow

dodanie nowych czujnikdw spowoduje, ze bedg one wszystkie zainstalowane w systemie,
natomiast nie bedg znane ich numery (jesli dodano wiecej niz 1 czujnik jednoczesnie). Aby
ustawic kolejnos¢ czujnikow, nalezy wcisngc€ przycisk ,Kolejnosc¢”. Zostanie pokazane
okno dialogowe umozliwiajgce ustalenie kolejnosci. Ponizej widok okna.

Ustalanie kolejnosci czujnikow

Tloé¢ dostepnvch czujnikin 5 Anuluj

wpisz numer czujnika, od kidrego

zaczniesz ustalad kolejnosc: l:l
agrzej czuinik nr: 3 STOR

Jesli uzytkownik chce ustali¢ zmieni¢ kolejnos¢ ostatnich 2 czujnikéw (z 5
zainstalowanych), w tym przypadku musi w polu edycyjnym wpisac¢ liczbe 3 (ustalenia
kolejnosci czujnikdw bedg dotyczy¢ kolejnych czujnikéw: 3 i 4 w tym przypadku). Ustalanie
kolejnosci czujnikdw rozpocznie sie po wcisnieciu przycisku ,START”. Nalezy wowczas
podgrzaé lub ochtodzi¢ czujnik, ktéry ma mie¢ numer 3. Aby zmiana temperatury
czujnika zostata wykryta, jego temperatura musi w czasie okresu pomiarowego zmienic sie
0 1 °C. Po wykryciu podgrzania / ochtodzenia czujnika, modut WIRE-CHIP daje krotki
sygnat dzwiekowy, przypisuje czujnikowi numer 3 i prosi o podgrzanie kolejnego czujnika
(az do ostatniego zainstalowanego). Jesli uzytkownik zamierza zakonczy¢ (nie anulowac)
ustalanie kolejnosci czujnikdw, woéwczas powinien wcisngé przycisk ,STOP” i poczekac na
komunikat o zakohczeniu ustalania kolejnosci (program musi pobra¢ dane o zmianach
kolejnosci z modutu).

Po zakonczeniu (STOP, normalne zakonczenie) operacji dodawania lub ustalania
kolejnosci czujnikdw, do modutu zostaje automatycznie przepisana poprzednia zawartosc
pamieci konfiguracyjnej.

Jedli ustalanie kolejnosci byto anulowane lub awaryjnie przerwane wéwczas, aby dalej
pracowac z modutem, trzeba wykonac jego restart (i przejscie do trybu MODBUS
CONFIG) lub wpisa¢ do modutu (przycisk Wpisz do WIRE-CHIP) zawartos¢ aktualnie
przechowywanych w programie wire-konfigurator ustawien.

Monitorowanie czujnikow

Program umozliwia odczyt stanu czujnikow (biezace wartosci temperatury, btedy).

Aby uaktywni¢ funkcje, nalezy zaznaczy¢ funkcje przy stowie ,Monitoruj”. W czasie
monitorowania pozostate funkcje sg niedostepne. Aby wykonaé inne czynnos$ci w
programie, nalezy wytgczy¢ funkcje monitorowania. Jesli program napotka na problem z
odczytem rejestrow, funkcja monitorowania wytaczy sie automatycznie po kilkunastu
sekundach prob. Funkcja monitorowania pokazuje wartosci odczytane z rejestru, aby
uzyskac¢ temperature w [°C], nalezy wynik podzieli¢ przez 100.

Copyright © SolidChip www.solidchip.eu biuro@solidchip.eu tel.025-759-28-80



mailto:biuro@solidchip.eu
http://www.solidchip.eu/

MAKROINSTRUKCJE

Karta ,makro instrukcje” umozliwia edycje komend wykonywanych przez modut WIRE-
CHIP.

Makroinstrukcje majg do dyspozycji pamie¢ RAM modutu WIRE-CHIP w zakresie
1024..1535 (512 rejestry 16-bitowe), jak rowniez pamieé wynikdw pomiaréw temperatury —
zakres 0..63 (64 rejestry 16-bitowe).

Makroinstrukcje nie sg wykonywane w trybie konfiguracyjnym.

Jesli modut pracuje w trybie SLAVE lub TX — nie sg wykonywane makroinstrukcje
dotyczace portu szeregowego (odbieranie wysytanie danych przez port, protokét modbus
rtu).

Na kod makroinstrukcji przewidzianych jest 508 bajtow pamieci FLASH. Poszczegdlne
makroinstrukcje mogg zajmowac od 1 do 11 bajtow.

Wynik wykonania makroinstrukcji (sukces / porazka) wpisywany jest do wiasne;j
pamieci RAM. Jesli makroinstrukcja zakonczona jest sukcesem, odpowiedni bit jest
ustawiany, je$li zakonczyta sie porazkg — odpowiedni bit jest zerowany. Kolejnym
makroinstrukcjom przyporzadkowane sg kolejne bity rejestrow poczynajgc od rejestru
1024, bitu 0. Druga makroinstrukcja zmienia bit 1, trzecia zmienia bit 2, ..., 19-ta zmienia
bit 2 rejestru 1025, itd. .

Wyglad karty ,makro instrukcje” z przyktadowymi makroinstrukcjami pokazany jest ponizej:

25 WIRE-CHIP konfigurator

|C0r-.11 jlgﬁm bps j D IE'_ Status Komunikaci

komparataor: bik = & < B; A jest podang warkoscig staty
bit_aut i ptr B

CMP_AC I T Fsso0 o B

Du:-pi52| Diopisz Ma Poczgtku | Diopisz Ma Koncu | Zamien | Isun 1 | Ilsun '-.-'-.-'sz*;.-'stkie|

Lp. |&dres |Na2wa |52czegufr’r':.-' | -
1 o CMP_HIST € |bit_out=100, ptr_A=0, ptr_E=1504, HIST=100

2 s CMP_AC hit_out=101, A=-5500, ptr_E=0

3 |14 BIT_AND bit_out=130, bit_stark=100, bit_skop=101

4 |13 CMP_HIST € |bit_out=102, ptr_A=1, ptr_E=1505, HIST=100

5 |z CMP_AC bit_out=103, A=-5500, ptr_E=1

& |3z BIT_AMD bit_out=131, bit_start=102, bit_stop=103

7 | CMP_HIST € |bit_out=104, ptr_A=3, ptr_E=1506, HIST=100

5 |44 CMP_AC bit_out=105, A=-5500, ptr_E=3

a |50 BIT_AMD bit_out=132, bit_start=104, bit_stop=105

10 |54 CMP_HIST € |bit_out=106, ptr_A=S, ptr_E=1507, HIST=100

11 ez CMP_AC bit_out=107, A=-5500, ptr_E=5

1z |63 BIT_AMND bit_out=133, bit_start=1086, bit_stop=107 3

Y ustawienia A czujniki  makro instrukcie ;{wszystkje rejestry |

Caytai z PLIKU Zapisz do PLIKU
Zytaj 2 Caytai 2 WIRE-CHIP = dsw.ez apisz do '-.-'-.-'p|sz do WIRE-CHIP
D e e
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Edycja makroinstrukcji

dodawanie i zamiana

Nalezy wybra¢ odpowiedni rodzaj makroinstrukcji, wpisa¢ odpowiednie wartosci
parametrow, a nastepnie wybrac jedng z opcji ,dopisz”, ,dopisz na poczatku”, ,dopisz na
koncu” lub ,zamien”. Po wybraniu odpowiedniego typu makroinstrukcji, zostajq
aktywowane odpowiednie pola edycji parametréw (tyle padl, ile parametrow wymaganych
jest przez makroinstrukcje). Nad polami edycji parametrow przedstawiane sg ich nazwy.
Ustawiajgc kursor myszki nad typem makroinstrukcji lub nad nazwg parametru, program
wyswietla duszka (hint) z opisem parametru. Ustawiajgc kursor nad polem edycji
parametru, program wyswietla duszka z zakresem przyjmowanych wartosci.

Uzycie opcji ,dopisz na poczatku” spowoduje przesuniecie wszystkich innych
zdefiniowanych makroinstrukcji o jedng pozycje w doét listy i dodanie aktualnie
konfigurowanej makroinstrukcji na poczatku listy.

Uzycie opcji ,dopisz na koncu” powoduje dopisanie aktualnie konfigurowanej
makroinstrukcji na koncu listy.

Uzycie opcji ,dopisz” rozpoczyna oczekiwanie programu na klikniecie w
odpowiednim wierszu tabeli z makroinstrukcjami. Makroinstrukcja dodawana jest we
wskazanym wierszu. Jesli we wskazanym i nastepnych wierszach sg zdefiniowane
makroinstrukcje, wowczas zostang one przeniesione o 1 pozycje w doét listy.

Uzycie opcji ,zamien” zamienia makroinstrukcje aktualnie wybranego wiersza
tabeli, obecnie definiowang makroinstrukcja.

usuwanie

Mozliwe jest usuniecie wszystkich makroinstrukcji jednoczesnie lub pojedynczej
wskazanie makroinstrukcji. Aby usung¢ wszystkie makroinstrukcje, nalezy klikng¢ przycisk
,2usun wszystkie”. Aby usungc¢ tylko 1 makroinstrukcje, nalezy klikng¢ przycisk ,usun 1”, a
nastepnie wskazac kliknieciem wiersz tabeli w ktérym znajduje sie makroinstrukcja do
usuniecia.

Lista dostepnych makroinstrukcji

Oprogramowanie firmware w obecnej wersji posiada nastepujgce makroinstrukcje:
MODB_RHR - ReadHoldingRegisters - odczyt rejestrow poprzez MODBUS z urzadzenia
SLAVE (WIRE-CHIP w trybie MASTER)

MODB_PHR - PresetHoldingRegisters - zapis rejestrow poprzez MODBUS do urzadzenia
SLAVE ( WIRE-CHIP w trybie MASTER)

MODB_RC — Read Coils — odczyt bitéw poprzez MODBUS z urzgdzenia SLAVE
MODB_FC — Force Coils — zapis bitow poprzez MODBUS do urzadzenia SLAVE

BIT_PULSO, BIT_PULS1, BIT_PULS2, BIT_PULS3 - przekazanie wartosci pulsujgcego
(1Hz) bitu (nr) do wyjscia cyfrowego 0, 1, 2, 3=buzzer

BIT_OUTO, BIT_OUT1, BIT_OUT2, BIT_OUT3 - przekazanie wartosci (bez pulsowania)
bitu (nr) do wyjscia cyfrowego 0, 1, 2, 3=buzzer

BIT_ZERO - zerowanie pojedynczego bitu (nr)
BITY_ZERO - zerowanie wielu bitdow (nr od, do)
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BITY_SET - ustawianie (1) wielu bitéw (nr od, do)
BIT_SUM - suma logiczna wielu bitéw (nr od, do)
BIT_AND - iloczyn logiczny wielu bitéw
BIT_NEG - zanegowanie jednego bitu

CMP - prosty komparator 2-zmiennych (ustawia bit, jesli A<B, zeruje jesli A>=B)
CMP_HIST_C - komparator z histereza, ktéra ma wartos¢ statg (podang w
makroinstrukcji) (ustawia bit, jesli A<B, zeruje jesli A>=(B+H))

CMP_HIST_I - komparator z histerezg, ktéra ma warto$¢ w rejestrze wskazanym przez
parametr

CMP_BC - komparator jak wyzej, ale B=const (wartos¢ podana jako parametr)
CMP_AC - komparator jak wyzej, ale A=const (wartos¢ podana jako parametr)

Szczegotowy opis makroinstrukcji

MODB_RHR - Read Holding Registers

odczyt rejestrow poprzez MODBUS z urzadzenia SLAVE (WIRE-CHIP w trybie MASTER)
o zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 7B
e parametry:
o |D — adres urzadzenia SLAVE na magistrali MODBUS RTU [0..255],
o ilos¢ - ilos¢ rejestrow do przestania [1..64],
o ADR_MA — adres wewnatrz opisywanego modutu (MASTER) [0..1535]
o ADR_SL — adres rejestréow zewnetrznego modutu (SLAVE) [0.65535]

MODB_PHR - Preset Holding Registers
zapis rejestrow poprzez MODBUS do urzadzenia SLAVE ( WIRE-CHIP w trybie MASTER)
o zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 7B
e parametry:
o |D — adres urzadzenia SLAVE na magistrali MODBUS RTU [0..255],
o ilos¢ - ilos¢ rejestrow do przestania [1..64],
o ADR_MA — adres wewnatrz opisywanego modutu (MASTER) [0..1535]
o ADR_SL — adres rejestrow zewnetrznego modutu (SLAVE) [0.65535]

MODB_RC - Read Coils

odczyt bitéw poprzez MODBUS z urzadzenia SLAVE (WIRE-CHIP w trybie MASTER)
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 7B
e parametry:
o |D — adres urzadzenia SLAVE na magistrali MODBUS RTU [0..255],
o jlos¢ - ilos¢ bitow do przestania [1..64],
o ADR_MA — adres bitu wewnatrz opisywanego modutu (MASTER) [0..255]
o ADR_SL — adres bitéw zewnetrznego modutu (SLAVE) [0.65535]

MODB_FC - Force Coils
zapis bitow poprzez MODBUS do urzadzenia SLAVE ( WIRE-CHIP w trybie MASTER)
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 7B
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e parametry:
o |D — adres urzadzenia SLAVE na magistrali MODBUS RTU [0..255],
ilo$¢ - ilos¢ bitow do przestania [1..64],

ADR_MA — adres bitu wewnatrz opisywanego modutu (MASTER) [0..255]
ADR_SL — adres bitéw zewnetrznego modutu (SLAVE) [0.65535]

BIT_PULSO, BIT_PULS1, BIT_PULS2, BIT_PULS3

O
®]
©]

przekazanie wartosci pulsujgcego (1Hz) bitu (nr) do wyjscia cyfrowego 0, 1, 2, 3=buzzer
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 2B

e parametry:

o

bit_nr — nr bitu [0..255] (rejestry traktowane ,bitowo”), ktérego wartos¢ ,1”
powoduje pulsowanie wybranego wyjscia (0,1,2,3).

BIT_OUTO, BIT_OUT1, BIT_OUT2, BIT_OUT3

przekazanie wartosci (bez pulsowania) bitu (nr) do wyjscia cyfrowego 0, 1, 2, 3=buzzer
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 2B

e parametry:

o

bit_nr — nr bitu [0..255] (rejestry traktowane ,bitowo”), ktérego warto$¢ przepisac
do wybranego wyjscia (0,1,2,3).

BIT_ZERO

zerowanie pojedynczego bitu (nr)

» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 2B
e parametry:
O

bit_nr — nr bitu [0..255] (rejestry traktowane ,bitowo”), ktérego warto$¢ zerowac,
BITY_ZERO

zerowanie wielu bitow (nr od, do)

» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 3B
e parametry:
o

bit_start — nr pierwszego bitu do zerowania [0..255] (rejestry traktowane
,bitowo”),

bit_stop — nr ostatniego bitu do zerowania.
BITY_SET

o

ustawianie (1) wielu bitow (nr od, do)
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 3B
e parametry:

@)

bit_start — nr pierwszego bitu do ustawienia [0..255] (rejestry traktowane
,bitowo”),

bit_stop — nr ostatniego bitu do ustawienia.

o

BIT_SUM

suma logiczna wielu bitéw (nr od, do)
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 4B
e parametry:
o

bit_out — nr bitu do ktérego wpisac¢ wynik [0..255],
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@)

bit_start — nr pierwszego bitu do sumowania [0..255],
bit_stop — nr ostatniego bitu do sumowania [0..255].

@)

BIT_AND

iloczyn logiczny wielu bitow

o zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 4B
e parametry:

o

bit_out — nr bitu do ktérego wpisac¢ wynik [0..255],
bit_start — nr pierwszego bitu iloczynu [0..255],
bit_stop — nr ostatniego bitu iloczynu [0..255].

o

@)

BIT_NEG

zanegowanie jednego bitu
o zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 2B
* parametry:

o bit_nr — nr bitu [0..255] (rejestry traktowane ,bitowo”), ktérego wartos¢ negowac,

Copyright © SolidChip www.solidchip.eu biuro@solidchip.eu

tel.025-759-28-80


mailto:biuro@solidchip.eu
http://www.solidchip.eu/

CcMP

prosty komparator 2-zmiennych (ustawia bit, jesli A<B, zeruje jesli A>=B)
o zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 6B
e parametry:
o bit_out — nr bitu do ktérego wpisa¢ wynik [0..255],
o ptr_A—nr rejestru przechowujgcego wartos¢ A [0..1535],
o ptr_B — nr rejestru przechowujgcego wartos¢ B [0..1535].

CMP_HIST_C

komparator z histereza, ktéra ma wartosc statg (podang w makroinstrukcji) (ustawia bit,
jesli A<B, zeruje jesli A>=(B+H))
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 8B
e parametry:
o bit_out — nr bitu do ktérego wpisac¢ wynik [0..255],
o ptr_A - nrrejestru przechowujgcego wartosc¢ A [0..1535],
o ptr_B — nr rejestru przechowujgcego wartos¢ B [0..1535],
o HIST — wartos¢ histerezy [-32768..+32767].

CMP_HIST |

komparator z histereza, ktdra ma wartos¢ w rejestrze wskazanym przez parametr
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 8B
e parametry:
o bit_out — nr bitu do ktérego wpisa¢ wynik [0..255],
o ptr_A - nrrejestru przechowujgcego wartosc¢ A [0..1535],
o ptr_B — nr rejestru przechowujgcego wartos¢ B [0..1535],
o ptr_H — nrrejestru przechowujgcego wartos¢ histerezy [0..1535].

CMP_BC
komparator jak wyzej, ale B=const (wartos¢ podana jako parametr)(ustawia bit, jesli A<B,
zeruje jesli A>=B)
» zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 6B
e parametry:
o bit_out — nr bitu do ktérego wpisac¢ wynik [0..255],
o ptr_A - nrrejestru przechowujgcego wartosc¢ A [0..1535],
o B —wartos¢ B [-32768..+32767].

CMP_AC
komparator jak wyzej, ale A=const (warto$¢ podana jako parametr)(ustawia bit, jesli A<B,
zeruje jesli A>=B)
o zajetos¢ kodu w pamieci FLASH: 6B
e parametry:
o bit_out — nr bitu do ktérego wpisa¢ wynik [0..255],
o A—wartos¢ A [-32768..+32767].
o ptr_B — nr rejestru przechowujgcego warto$¢ B [0..1535],

Przyktadéw uzycia makroinstrukcji nalezy szukac¢ na naszej stronie internetowe;.
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